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1 Zu diesem Dokument
1.1 Zweck und Giiltigkeit des Dokuments
Dieses Dokument leitet das technische Personal des Maschinenherstellers bzw. Maschinenbe-
treibers zur sicheren Verwendung der beschriebenen Gerate an.
Es leitet nicht zur sicheren Verwendung der Maschine an, in denen diese Gerate integriert sind
oder werden. Informationen hierzu enthalt die Betriebsanleitung der Maschine.
= Dieses Kapitel sorgfaltig lesen, erst dann mit der Dokumentation und dem Gerat arbeiten.
= Die Dokumentation vor Inbetriebnahme des Gerats sorgfaltig lesen.
= Das Dokument Uber die gesamte Lebensdauer des Gerats an einem Ort aufbewahren, der
fur alle Benutzer jederzeit zuganglich ist.
Zum Verstandnis des Dokuments sind allgemeine Kenntnisse der Automatisierungstechnik er-
forderlich. Dartiber hinaus erfordert die Planung und der Einsatz von Automatisierungssyste-
men technische Fachkenntnisse, die nicht in diesem Dokument vermittelt werden.
1.2 Mitgeltende Dokumente
= Als Download unter www.baumer.com:
= Betriebsanleitung
= Datenblatt
= Geratebeschreibungsdatei
= EU-Konformitatserklarung
= Zulassungszertifikate
= Als Produktbeileger:
= Beileger Allgemeine Hinweise (11042373)
1.3 Kennzeichnungen in dieser Anleitung
Auszeichnung Verwendung Beispiel
Dialogelement Kennzeichnet Dialogelemente. Klicken Sie auf die Schaltflache
OK.
Eigenname Kennzeichnet Namen von Produk- |Internet Explorer wird in keiner
ten, Dateien, etc. Version unterstitzt.
Code Kennzeichnet Eingaben. Geben Sie folgende IP-Adresse
ein:
192.168.0.250
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1.4 Warnhinweise in dieser Anleitung
Warnhinweise machen auf mogliche Verletzungen oder Sachschaden aufmerksam. Die Warn-
hinweise in dieser Anleitung sind mit unterschiedlichen Gefahrenstufen gekennzeichnet:
Symbol Warnwort Erklarung

GEFAHR Kennzeichnet eine unmittelbare Gefahrdung mit hohem Risiko, die
Tod oder schwere Koérperverletzung zur Folge haben wird, wenn
sie nicht vermieden wird.

WARNUNG Kennzeichnet eine mogliche Gefahrdung mit mittlerem Risiko, die
Tod oder (schwere) Kérperverletzung zur Folge haben kann,
wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT Kennzeichnet eine Gefdhrdung mit geringem Risiko, die leichte
oder mittlere Kérperverletzung zur Folge haben koénnte, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS Kennzeichnet eine Warnung vor Sachschaden.

« ~.+ |[INFO Kennzeichnet praxisbezogene Informationen und Tipps, die einen
- Q - optimalen Einsatz der Gerate ermdglichen.
1.5 Lieferumfang
Zum Lieferumfang gehoren:
= 1 x CM50I-Gerat
= 1 x Betriebsanleitung — mehrsprachig
= 15 x Bezeichnungsschild
1.6 Warenzeichen
In dieser Dokumentation werden die Warenzeichen folgender Firmen und Institutionen verwen-
det:
EtherCAT® und TwinCAT® Eingetragene Warenzeichen der Beckhoff Automation GmbH
10-Link c/o PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. (PNO)
1.7 Software-Tools
Verwendete Software
Baumer Sensor Suite (BSS)
1.8 Spezifikationen
Spezifikation Link
TwinCAT www.beckoff.com
Version 3.1
10-Link www.io-link.com
Version 1.1.2 vom 07.2013
Q INFO
Features der 10-Link-Spezifikation V 1.1.3 werden unterstitzt.
V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 3



https://www.beckoff.com
http://www.io-link.com/

2 | Allgemeine Hinweise Baumer

2

Allgemeine Hinweise

Bestimmungsgemasser Gebrauch

Dieses Produkt ist ein Prazisionsgerat und dient zur Erfassung von Objekten, Gegenstanden
oder physikalischen Messgréssen sowie der Aufbereitung bzw. Bereitstellung von Messwerten
als elektrische Grosse fir das Ubergeordnete System.

Sofern dieses Produkt nicht speziell gekennzeichnet ist, darf es nicht fiir den Betrieb in explosi-
onsgefahrdeter Umgebung eingesetzt werden.

Inbetriebnahme

Einbau, Montage und Justierung dieses Produktes dirfen nur durch eine Fachkraft erfolgen.

Montage

Zur Montage nur die fir dieses Produkt vorgesehenen Befestigungen und Befestigungszubehor
verwenden. Nicht benutzte Ausgange diirfen nicht beschaltet werden. Bei Kabelausfiihrungen
mit nicht benutzten Adern, missen diese isoliert werden. Zulassige Kabel-Biegeradien nicht un-
terschreiten. Vor dem elektrischen Anschluss des Produktes ist die Anlage spannungsfrei zu
schalten. Es sind geschirmte Kabel zum Schutz vor elektromagnetischen Stérungen einzuset-
zen. Bei kundenseitiger Konfektion von Steckverbindungen an geschirmte Kabel, sollen Steck-
verbindungen in EMV-Ausflhrung verwendet und der Kabelschirm muss grossflachig mit dem
Steckergehause verbunden werden.

Entsorgung (Umweltschutz)

Gebrauchte Elektro- und Elektronikgerate durfen nicht im Hausmdll entsorgt wer-
den. Das Produkt enthalt wertvolle Rohstoffe, die recycelt werden kénnen. Ent-
sorgen Sie dieses Produkt deshalb am entsprechenden Sammeldepot. Weitere

\ -
/ Informationen siehe www.baumer.com.
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3 Sicherheit
31 Allgemeine Sicherheitshinweise
é A GEFAHR
Hohe elektrische Spannung in der Maschine / Anlage.
Tod oder schwerste Verletzungen durch elektrischen Schlag.
a) Beim Arbeiten an der Maschine / den Geraten die finf Sicherheitsregeln der Elektrotechnik
einhalten.
Schutz von Personen und Sachwerten
= Nach DIN VDE 0105-100 - Betrieb von elektrischen Anlagen - Teil 100: Allgemeine Festle-
gungen
Die fiinf Sicherheitsregeln
Vor hoher elektrischer Spannung schiitzen
1. Freischalten.
2. Gegen Wiedereinschalten sichern.
3. Spannungsfreiheit allpolig feststellen.
4. Erden und kurzschliessen.
5. Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.
Sachkundiges Personal
Nur sachkundiges und sicherheitstechnisch unterwiesenes Personal darf das Gerat montieren,
in Betrieb nehmen und betreiben.
Sie sind sachkundig, wenn Sie folgende Bedingungen erfillen:
= (ber eine geeignete elektrotechnische Ausbildung verfligen,
= wurden vom Maschinenbetreiber in der Bedienung der Anlage und den giltigen Sicherheits-
vorschriften unterwiesen,
= haben Zugriff auf die Betriebsanleitung und das Handbuch,
= sind mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut,
= sind mit den flr die spezielle Anwendung geltenden Grund- und Fachnormen vertraut.
Verwendung des Gerats
= Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Betrieb und Priifung des Geréts alle Vor-
schriften zur Sicherheit und Unfallverhitung beachten.
= Beim Einsatz aggressiver Medien die Materialbestandigkeit prifen.
Q INFO
Eingriffe in die Hard- und Software darf nur Fachpersonal von Baumer durchfiihren, ausgenom-
men Firmware-Updates.
Q INFO
Nur ein Netzteil verwenden, das im Fehlerfall max. 60 V DC bzw. 25 V AC zulasst. Es muss
SELV oder PELV entsprechen.
V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 5
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Schutzmassnahmen des Betreibers der Maschine
= Die Hinweise dieser Anleitung beachten.

= Die Prifvorschriften in den Betriebsanleitungen aller angeschlossenen Komponenten be-
achten.
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4 Beschreibung
4.1 Gerat

Das CM501.EC ist ein kompaktes EtherCAT Gerat im Kunststoffgehduse nach Schutzart IP67.

Eigenschaft Beschreibung

Anschluss Zum Anschluss an den EtherCAT stehen 2 x M12 Steckplatze (D-
kodiert) zur Verfligung.

Versorgung Die Versorung wird per M12 Power (L-kodiert 5-polig) eingespeist
und weitergeschleift.

IO-Link Des weiteren verflgt das Gerat Gber 8 x M12 |O-Link-Master-

Steckplatze (Akodiert). Die 10-Link-Master (Pin4 C/Q) kdnnen un-
abhangig voneinander parametriert und wahlweise im [0-Link
oder im SIO Modus (DI, DO) verwendet werden.

Je Steckplatz (Pin2 1/Q), sind weitere digitale Ein- und Ausgange,
sowie dauerhafte 24 V Versorgung, verfugbar.

Allgemein = EtherCAT: AoE, CoE, EoE, FoE
= Schutzart IP67
= Schwing-Schock gepruft

CE @« UK G5 @IO-Link EthercATS

LISTED
IND. CONT.EQ
E201820

V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 7
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411 Aufbau der Produktbezeichnung

Die Bezeichnung folgt einem Schema, das einen Riickschluss auf seine Funktion erlaubt.

(o EN1]| Produktfamilie
EC Funktion
= EtherCAT
41.2 Gerateaufbau
X0 ... X7 Digitale Ein- und Ausgange oder
IO-Link
M12 A-kodiert
x3 0 Kanal entspricht Pin 4
Kanal entspricht Pin 2
X2 Beispiele:
Kanal 02 = Pin 4 Buchse X2
X1 Kanal 16 = Pin 2 Buchse X6
XD1 Spannungsversorgung POWER
IN, M12 L-kodiert 5-polig
X0 XD2 Spannungsversorgung POWER
OUT, M12 L-kodiert 5-polig
1 Drehschalter
XF1 EtherCAT IN, Port 1, M12 D-ko-
XD1 0 & XD2 xp2  diert
EtherCAT OUT, Port 2, M12 D-
kodiert
1 _ 2 Masseband fur Funktionserde
XF1 [] T ] XF2
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41.3 Pin-Belegung
M12-Buchse A-kodiert
X0 ... X7
(2) Pin 1 24V Us
10 8 03 Pin 2 DIO / 24V Ua
9 Pin 3 ov
Pin 4 c/Q
Pin 5 ov
M12-Stecker/Buchse L-kodiert, POWER IN/OUT
XD1
Pin 1 24V Us
Q Pin 2 ov
q p Pin 3 oV
Pin 4 24V Ua
Pin 5 FE
M12-Buchse D-kodiert Port 1/ Port 2
XF1/ XF2
(2) Pin 1 Tx +
10 05 O3 Pin 2 Rx +
(2 Pin 3 Tx -
Pin 4 Rx -
Pin 5 n.a.
Schirm FE
V2 | CM50I.EC Betriebsanleitung 9
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414 Anzeigeelemente

X0 ... X7 LED digitale Eingénge und digi-
tale Ausgange oder IO-Link

1 LED RUN
LED ERR
LED L/A1
LED L/A2
LED POWER UA
LED POWER US

1 HE EBH BS

Sehen Sie dazu auch
LED-Anzeige [ 93]

10 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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4.2
4.21

EtherCat
Kommunikation EtherCAT

Feldbusse haben sich seit vielen Jahren in der Automatisierungstechnik etabliert. Da einerseits
die Forderung nach immer héheren Geschwindigkeiten besteht, andererseits bei dieser Tech-
nologie die technischen Grenzen bereits erreicht wurden, musste nach neuen Lésungen ge-
sucht werden.

Das aus der Blrowelt bekannte Ethernet ist mit seinen heute tGberall verfigbaren 100 MBit/s
sehr schnell. Durch die dort verwendete Art der Verkabelung und den Regeln bei den Zugriffs-
rechten ist dieses Ethernet nicht echtzeitfahig. Dieser Effekt wurde mit EtherCAT beseitigt.

EtherCAT®

Fir EtherCAT® gilt:

= EtherCAT ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie, lizenziert von der Beck-
hoff Automation GmbH, Deutschland.

= EtherCAT bedeutet Ethernet for Controller and Automation Technology. Es wurde urspriing-
lich von der Firma Beckhoff Automation GmbH entwickelt und wird nun von der EtherCAT
Technology Group (ETG) unterstitzt und weiterentwickelt. Die ETG ist die weltgrosste inter-
nationale Anwenderund Herstellervereinigung fir Industrial Ethernet.

= EtherCAT ist ein offenes Ethernet-basierendes Feldbus-System, das in der IEC genormt
wird. Es erfullt das Anwenderprofil flir den Bereich industrieller Echtzeitsysteme.

= |m Gegensatz zur klassischen Ethernet-Kommunikation tauscht EtherCAT die Daten der E/
A-Daten bei 100 MBit/s im Vollduplex-Betrieb aus, wahrend das Telegramm die EtherCAT-
Slaves durchlauft. Da auf diese Weise ein Telegramm in Sende- und in Empfangsrichtung
die Daten vieler Teilnehmer erreicht, besitzt EtherCAT eine Nutzdatenrate von tber 90 %.

= Das fUr Prozessdaten optimierte EtherCAT-Protokoll wird direkt im Ethernet- Telegramm
transportiert. Dieses wiederum kann aus mehreren Untertelegrammen bestehen, die jeweils
einen Speicherbereich des Prozessabbilds bedienen.

Ubertragungsmedium

EtherCAT verwendet als Ubertragungsmedium Ethernet. Zum Einsatz kommen Standard-
CAT5-Kabel. Hierbei sind Leitungslangen von bis zu 100 m zwischen 2 Teilnehmern mdglich.

In einem EtherCAT-Netzwerk durfen nur EtherCAT-Komponenten verwendet werden. Fir die
Realisierung von Topologien abweichend von der Linienstruktur sind EtherCAT-Komponenten
erforderlich, die dies unterstutzen.

Der Einsatz von Netzwerk-Hubs ist nicht méglich.

V2 | CM50L.EC
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4.3 10-Link
Als IO-Link wird ein Standard bezeichnet, mit dem intelligente Gerate der Sensor- und Aktore-
bene an ein Automatisierungssystem angeschlossen werden kénnen.
Die Kommunikation findet zwischen einem IO-Link-Master und einem oder mehreren 10-Link-
Devices statt. Je Port kann ein Device angeschlossen werden. 10-Link ist eine Punkt-zu-Punkt-
Kommunikation und stellt keinen Feldbus dar.
Das |O-Link-Master bildet die Schnittstelle zwischen der tibergeordneten Feldbusebene und
den |O-Link-Devices.
X X

- * “* -

- -
(ID B !
Abb. 1:10-Link
10-Link-Modus (IOL)
An Pin 4 ist die 10-Link-Kommunikation (C/Q) aktiviert, ein IOL-Device kann angeschlossen und
verwendet werden.
Durch die azyklischen Daten kénnen die Gerateparameter von einem 10-Link-Device geschrie-
ben bzw. Parameter, Messwerte und Diagnosedaten von einem IO-Link-Device gelesen wer-
den.

12 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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10-Link CALL

Folgenden Aufgaben kénnen ausgefiihrt werden:

Parametrierung / Konfiguration eines 10-Link-Devices im laufenden Betrieb.
Diagnose eines 10-Link-Devices durch Auslesen von Diagnose Parametern.
Ausfiihren von [O-Link-Port Funktionen.

Sichern/Wiederherstellung von 10-Link-Gerateparametern.

Die Daten auf dem |O-Link-Device werden mit Index und Sub-Index eindeutig adressiert.

Der Zugriff auf diese Daten erfolgt mit dem sogenannten IOL-CALL Baustein. Dieser wird in der
Regel von dem SPS-Hersteller als Hantierungsbaustein zur Verfiigung gestellt.

4.31 Datenhaltung
Q INFO
Die Datenhaltung ist nur fur IO-Link-Devices verfugbar, die der 10-Link-Version V1.1 und héher
entsprechen.
= Die Datenhaltung bietet die Moglichkeit, IO-Link-Devices ohne Neukonfiguration auszutau-
schen.
= Der IO-Link-Master und das IO-Link-Device speichern die eingestellten Device-Parameter
der vorherigen Parametrierung.
= |n der Datenhaltung werden die Parameterdaten-Speicher von 10-Link- Master und 10-Link-
Device synchronisiert.
= Nach dem Austausch eines Devices schreibt der Master die gespeicherten Device-Parame-
ter in das neue Device, wenn im |O-Link-Master die Datenhaltung aktiviert ist.
= Die Applikation kann ohne eine erneute Parametrierung wieder gestartet werden.
= Nach dem Austausch des |0-Link-Masters liest der Master die |0-Link-Device-Parameter
aus und speichert sie. Hierflir muss die Datenhaltung "Sichern und Wiederherstellen" akti-
viert sein.
= Die Applikation kann ohne eine erneute Parametrierung wieder gestartet werden.
= Um die Datenhaltung zu verwenden, muss zuséatzlich fur jeden 10-Link- Master Port in den
Validierungseinstellungen die Vendor ID und die Device ID des angeschlossenen |O-Link-
Device eingetragen werden.
= Der IO-Link Port Modus muss auf ,Manual“ eingestellt sein.
= Um geanderte 10-Link-Device-Parameter erneut im Master zu speichern, muss die Device-
Parametrierung mittels Blockparametrierung stattfinden.
m Das Device sendet daraufhin ein Upload-Request an den Master.
m Die Block Parametrierung kann Uber das IO-Link-Device-Tool im Fenster ,Parameter”
und mit dem Modus ,Block Write Mode" durchgefihrt werden.
= Optional kann die Blockparametrierung auch durch Schreiben der Device-Parameter
Uber den Webserver oder Uber einen SPS Baustein, z. B. Siemens IOL_Call, stattfin-
den.
m Die Blockparametrierung muss in diesem Fall immer mit dem Command ,Parameter
Download Store“ ISDU Index 0x02 Subindex 0 Wert 05 abgeschlossen werden.
= |m Validation/Backup-Modus ,no Device check” wird der gespeicherte Device-Parameter-In-
halt im [O-Link-Master geldscht.
V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 13
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4.4 Simple Network Management Protocol (SNMP)
SNMP ist ein einfaches Netzwerkprotokoll mit einer Vielzahl von Objekten zur Uberwachung
von:
1. Netzwerkkomponenten,
2. Fernsteuerung und Fernkonfiguration von Netzwerkkomponenten,
3. Fehlererkennung und Fehlerbenachrichtigung.
TCP/IP basierte Netzwerkkomponenten beziehen sich auf den Standard RFC 1213. Dieser
Standard beschreibt die Zugriffe und die Strukturierung der jeweiligen Objekte.

4.5 Industrial Internet of Things (lloT)
Das Gerat unterstutzt folgende lloT-Funktionen fir die industrielle Kommunikation: JSON,
MQTT und OPC UA.

14 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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Technische Daten
Elektrische Daten

Busdaten

Feldbusprotokoll EtherCAT

Anschluss M12, 4-polig, D-kodiert
Ubertragungsrate 100 Mbit/s

Adressierung

Auto-Increment,
Fixed-Position

Spezifikation ETG.5001.6220 S
Unterstitztes Protokoll ADS over EtherCAT AoE

CANopen over EtherCAT CoE

Ethernet over EtherCAT EoE

File access over EtherCAT FoE
Diagnose-Funktion EtherCAT state machine ESM

Emergency messaging EMCY
SYNC-Manager 4
FMMU 8
OPC UA-Server
OPC UA-Server Gemass /0-Link Companion |Ja

Specification
Transport UA TCP,

UA Secure Conversation,
UA Binary Encoding

Serverprofil Micro Embedded Device
Protokoll OPC UATCP
Benutzerzugriff Nur Lesezugriff Anonym

Lese- und Schreibzugriff Benutzername/Passwort
Anzahl Sessions 2
Anzahl Subskriptionen pro 2
Session
Anzahl ,Monitored Items* pro 20
Session
Minimales Veroffentlichungsin- 100 ms
tervall
Maximale Anzahl an Sitzun- 5
gen/Clients
Datenkodierung UA binary
Energie-Uberwachung Strom und Spannung Ja
Temperatur-Uberwachung Ja

V2 | CM50L.EC
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10-Link

Betriebsspannung |O-Link De- 24V [0
vices

Spannungsbereich 10-Link De- 20..30V [

vices

Ubertragungsrate

COM1/COM2 / COM3

Standardized Master Interface
(SMI)

Nach 10-Link-Spezifikation
V1.1.3

Erkennung der Ubertragungs- Automatisch
rate
Versorgung
Betriebsspannung US 24V 1
Spannungsbereich US 18..30V [J

Bei Verwendung von 10-Link 20,3 ... 30 V [
Betriebsspannung UA 24V [
Spannungsbereich UA 18 ...30V [
Sensorstrom US <40 °C (siehe Derating) <16 A
Aktorstrom UA <40 °C (siehe Derating) <16 A
Stromaufnahme Im Leerlauf <0,18 A
Verpolschutz fur US und UA Ja
Verpolsicher Ja
Anschluss M12, 5-polig, L-kodiert
Leitungsquerschnitt Strom pro Versorgung <12 A 21,5 mm2

Strom pro Versorgung >12 A 22,5 mm2
Eingang (DI)
Sensorversorgung Pro Port, <40 °C (siehe Dera- |<2 A Last Automatischer Start

ting)

Summenstrom Sensorversor-
gungen

<40 °C (siehe Derating)

<10 A

Filterzeit

0 ... 15 ms + tcycle, einstellbar

Verzogerungszeit bei Signal-
anderung

2..5ms

Eingangscharakteristik EN 61131-2 Typ1+Typ3
Kurzschlussschutz Sensorver- MOSFET mit Strommessung
sorgung

Anschluss M12, 5-polig, A-kodiert
Kabelquerschnitt M12 <0,75 mm2

Kabellange <30 m

Summenstrom Pro Port <4 A

16
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Ausgang (DO)
Ausgangsstrom DO (UA) Pro Pin, <40 °C (siehe Dera- [<2 A
ting)
Summenstrom Ausgénge <40 °C (siehe Derating) <10 A
Schaltfrequenz <50 Hz
Kurzschlussschutz Aktor MOSFET mit Strommessung
Anschluss M12, 5-polig, A-kodiert
Kabelquerschnitt M12 <0,75 mm2
Kabellange <30 m
Summenstrom Pro Port <4 A

Derating Sensorstrom US/ Aktorstrom UA

1 [A]

16
14

i \
{ESSSSaESe e as SR Ea AN

-30 20 10 O 10 20 30 40 50 60 70 T[°C]

Abb. 2: Derating Sensorstrom US und Aktorstrom UA

Derating Summenstrom Sensorversorgungen/ Summenstrom Ausgéange

Al

16
14
12
10 |
6| ! ~
4_|_________._____-x

9 |
1

-30 20 10 0O 10 20 30 40 50 60 70 T[C]

Abb. 3: Derating Summenstrom Sensorversorgungen und Summenstrom Ausgange

V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 17
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Derating Strom pro Sensorversorgung/Ausgang

ITA]

2,5
2 |
1,5 I
! |
05 - ———— S I N N s ~
0 |

30 20 10 O 10 20 30 40 50 60 70 T[°C]

Abb. 4: Derating Strom pro Sensorversorgung und Ausgang

5.2 Umgebungseigenschaften
Klimatisch
Betriebstemperatur -25°C ... +70 °C
Lagertemperatur Zur Inbetriebnahme Akklimati- |-25 °C ... +85 °C
sierung vorsehen
Transporttemperatur Zur Inbetriebnahme Akklimati- |-25 °C ... +85 °C
sierung vorsehen
Relative Luftfeuchte <95 %
Aufstellungshéhe Uber Normalhéhennull <3000 m
Mechanisch
Schwingprifung EN 60068 Part 2-6 10 ... 58 Hz, Schwingungswei-
te 0,35 mm, 58 ... 150 Hz; 20 g
Schockpriifung EN 60068 Part 2-27 50 g, Dauer 11 ms

Elektrische Sicherheit

Schutzart EN 60529 IP67

Schutzklasse Unter Verwendung eines Il
SELV- oder PELV- Netzteils

Verschmutzungsgrad 2

EMV-Stéraussendung
Funkstorfeldstarke Gehause |EN 55016-2-3 Konform

EMV-Storfestigkeit

Elektrostatische Entladung EN 61000-4-2 Konform
(ESD)

Hochfrequente elektrische Fel- EN 61000-4-3 Konform
der

Schnelle Transienten Burst EN 61000-4-4 Konform
Stoss-Spannungen Surge EN 61000-4-5 Konform
Leitungsgefihrte HF EN 61000-4-6 Konform
Spannungseinbriiche EN 61000-4-11 Konform

18 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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5.3 Schutz
Gerateschutz
Uberspannungsschutz Ja
Uberlastschutz Gerateversor- |Durch Lastkreisiiberwachung |Ja
gung sicherzustellen
Verpolschutz Gerateversor- Ja
gung
Kurzschlussschutz Sensorver- Elektronisch
sorgung
Kurzschlussschutz Ausgang Elektronisch
Schutzbeschaltung Eingang Intern Suppressordiode
54 Mechanische Daten
Materialdaten
Material Gehause Kunststoff
Montagedaten
Gewicht Netto 4709
Abmessungen LxBxH 225,4 x 63 x 36 mm
5.5 Konformitat, Zulassungen
Konformitat, Zulassungen
Produktstandard EN 61131-2 Konform
Speicherprogrammierbare
Steuerungen Teil 2
CE 2014/30/EU Konform
2011/65/EU
UKCA Konform
EMV 2014/30/EU Konform
REACH Nr. 1907/2006 SVHC List
WEEE 2012/19/EU Konform
ULus E201820
RoHS 2011/65/EU & 2015/863 Exception 6c&7a
China RoHS SJIT 11364-2014 25 EPUP
V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 19



5 | Technische Daten

Baumer

Hazardous substance (B Z 41 &)

BEERT /7

Hexavalent Polybrominated | Polybrominated
Zpﬁ Part Name Lead Mercury Cadmium p— biphenyls (PBB) | diphenyl eth
' romium iphenyls iphenyl ethers
THEH Pb) Hg) & Cd) &
(Po) (Hg) (cd) (Cr (V) ~HMes | BRBRE (PBDE) % 2K #§
Component part PCB X o o o o o
AtFada EDRIBEM
Connection Terminal/ Screws
X 0] o] o] o} o}

O: Indicates that the content of the harmful substance in all homogeneous materials of the component part is below the limit defined in GB/T 26572.
O: REAREENUEAMB S NAAEIEN A2 BRIENIEGE! T26572E &M RH.
X: Indicates that the content of the harmful substance in at least one homogeneous material of the component part exceeds the limit defined in GB/T 26572.
X RAZHRPELEARBDPHES - EHEHEOH 2 BRBEGE/ T26572EBARH.

20
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6 Montage
6.1 Voraussetzungen

Voraussetzungen fir die Montage:
= Ebene Montageflache zur mechanisch spannungsfreien Montage.
= Geeignete Erdung vorsehen.

= Geeignete Montagestelle hinsichtlich Vibrations- und Schockbelastung, Temperatur und
Feuchte (siehe Technische Daten).

= Geschutzt, um ein Abreissen der Anschlusskabel durch Personal oder Gerat zu verhindern.

6.2 Abmessungen

25
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]

G

@
®
i

@
®
i

&
&3

200
209,4
225,4

I
I

ll=w

23
36

Abb. 5: Abmessungen in mm
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6.3 Montageabstand
T~

\_/\/

>3

Abb. 6: Abstand in mm

‘~~_ INFO
Q Fir eine sachgerechte Installation und eine verbesserte Warmeableitung empfehlen wir, bei der
Montage von CM50/ einen Mindestabstand von 3 mm einzuhalten.

‘~~_ INFO
Q Beim Einsatz von gewinkelten Steckern muss ein Mindestabstand von 50 mm eingehalten wer-
den.

6.4 Montage des Gerits

A

Sachschaden durch falsche Montage.
Die Befestigungsschrauben und Anzugsdrehmomente sind abhangig vom Untergrund der Mon-
tagestelle.

a) Befestigungsschrauben entsprechend der Beschaffenheit des Montageuntergrunds verwen-
den.

b) Die Schrauben vorsichtig festdrehen. Die angegebenen Anzugsdrehmomente sind einzuhal-
ten.

22 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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A\

Sachschéden durch Missbrauch.
Die Geréte nicht als Steighilfe benutzen. Durch Missbrauch reissen die Gerate ab oder kénnen

anderweitig beschadigt werden.
a) Die Gerate so montieren, dass diese nicht als Steighilfe benutzt werden kénnen.

///// //// \
N
N - G
7 - \
. % e N
"
.

Vi
Abb. 7: Gerat befestigen. Abmessungen in mm (Abbildung ahnlich)

M6 3Nm S Art.-No.
7000-98001-0000000

Montieren Sie das Gerét in der angegebenen Reihenfolge:
a) Die obere Schraube M6 leicht andrehen.
b) Das Gehause ausrichten.
c) Die untere Schraube M6 leicht andrehen.
d) Schrauben M6 gemass Drehmoment festdrehen.
e) Gerét erden: Masseband befestigen (siehe Funktionserde [y 24]).

‘~_ INFO
Q Die abgebildeten Schrauben und das Masseband sind nicht im Lieferumfang enthalten.

V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 23
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6.4.1

Funktionserde

INFO

Masseband mit einer leitenden Schraube befestigen.

Abb. 8: Masseband befestigen

Werkzeug
« OMm4
* Ziehen Sie die Schraube mit 1,2 Nm +0,1 Nm fest.

INFO

Die abgebildeten Schrauben und das Masseband gehoéren nicht zum Lieferumfang. Das Masse-

band finden Sie auf der Baumer-Webseite http://baumer.com.

Sehen Sie dazu auch

Zubehér [ 121]

6.4.2 Adressierdeckel
Abb. 9: Adressierdeckel befestigen
Werkzeug
= OM3
Vorgehen:
¢ Ziehen Sie die Schrauben mit 0,8 Nm +0,1 Nm fest.
24 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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Installation
71 Gerat elektrisch installieren

A GEFAHR

Hohe elektrische Spannung in der Maschine / Anlage.
Tod oder schwerste Verletzungen durch elektrischen Schlag.

a) Beim Arbeiten an der Maschine / den Geraten die finf Sicherheitsregeln der Elektrotechnik
einhalten.

Schutz von Personen und Sachwerten

= Nach DIN VDE 0105-100 - Betrieb von elektrischen Anlagen - Teil 100: Allgemeine Festle-
gungen

A\

Brandgefahr durch Kurzschluss.
Durch Kurzschluss beschadigte Versorgungskabel und/oder Gerate kdnnen Uberhitzen und
Brande verursachen.

a) Intelligente Stromuberwachung oder Sicherung vorsehen.
Die Absicherung muss auf max. 9 A ausgelegt sein.

A

Funktionsverlust durch nicht sachgerechte Installation.
Bei Nichtbeachten konnen Sach- und Personenschaden auftreten.

a) Nur Kabel und Zubehor installieren, die den Anforderungen und Vorschriften fir Sicherheit,
elektromagnetische Vertraglichkeit und ggf. Telekommunikationsendgerateeinrichtungen so-
wie den Spezifikationsangaben entsprechen.

A\ E
Heisse Oberflache.

Leichte Korperverletzungen durch Berlhrung der Oberflache und Gerateschaden.

a) Thermisch geeignete Handschuhe tragen.
b) Nur thermisch geeignete Anschlusskabel verwenden.

A

Schaden in der Maschine/Anlage durch nicht sachgemasses Einschalten der Spannungs-
quellen.

Beim Einschalten des Gerats mit getrennter Aktor- und Sensorspannung ist die Funktion der di-
gitalen Ein- und Ausgange nicht sichergestellt.

a) Das Einschalten der Spannungsquellen immer in dieser Reihenfolge vornehmen:

a) Sensorspannung einschalten.
b) Aktorspannung einschalten.

Y. INFO
Q Nur ein Netzteil verwenden, das im Fehlerfall max. 60 V DC bzw. 25 V AC zulasst. Es muss
SELV oder PELV entsprechen.

V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 25
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711 Drehschalter einstellen
Q INFO
Auslieferzustand: Die Drehschalter stehen auf 000.
‘~~_ INFO
Jedem Teilnehmer muss eine eindeutige und einmalige Device ID-Adresse im Netzwerk zuge-
ordnet sein.
x 100 x 10 X 1 Adressbereich 1 ... 999
5 05 5 05 x1 Drehschalter (Einer)
ﬂ:@rﬂ [--] T x10 Drehschalter (Zehner)
t':? 5 *qw TF:? G -qw x100 Drehschalter (Hunderter)
Tab. 1: Drehschalter zur Adressierung
Bei Verwendung der Explicit Device ID die Adressen der Gerate (Device ID) einstellen.
Position/
Bereich Webserver JSON OPCUA |MTQQ Beschreibung
0 - - - - Normalbetrieb EtherCAT ID kann uber Mail-
box (Explicit Device ID) zu-
gewiesen werden.
1...99 - - - - EtherCAT ID EtherCAT ID wird auf den
Drehschalterwert eingestellt.
100...910 -~ - - - Reserviert *
911 deaktiviert |deaktiviert |deaktiviert |deaktiviert |Secure Mode Feldbuskommunikation im
912 — deaktiviert |deaktiviert deaktiviert lloT-Mode deakti- Normalbetrieb
viert
913 deaktiviert |deaktiviert —* - Webserver und
JSON deaktiviert
914 aktiviert aktiviert aktiviert aktiviert Aktiviert alle 1loT-
Protokolle und den
Webserver.
915-978 |-~ - - - Reserviert
26 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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Position/
Bereich

Webserver

JSON

OPC UA

MTQQ

Beschreibung

979

aktiviert

aktiviert

aktiviert
(bis
FWV1.05)
deaktiviert
(ab
FWV1.06)

aktiviert
(bis
FWV1.05)
deaktiviert
(ab
FWV1.06)

Auf Werkseinstel-
lungen zurtickset-
zen

Handlungsablauf nur fir die-
se Drehschalterstellung:

1. Gerat von der Span-
nungsversorgung tren-
nen.

2. Schalterstellung 979 ein-
stellen.

3. Gerat mit Spannung ver-
sorgen.

4. Warten, bis Reset abge-
schlossen ist.

5. Gerat von der Spannung
trennen.

ST-LED blinkt griin: Ge-
rét fliihrt Reset durch.

ST-LED leuchtet griin:
Reset ist abgeschlossen.

6. Schalterstellung auf 000
oder eine andere ge-
wiinschte Stellung.

7. Gerat mit Spannung ver-
sorgen.

980-999

* * *

Reserviert *

* Letzte Protokoll-Einstellung wird beibehalten.

INFO
Reservierte Schalterstellungen haben keine Feldbuskommunikation, siehe LED-Anzeige

P 93]

Service-Einstellung

Die Schalterstellungen 911, 912 und 913 schalten die in der ,Adresse einstellen“-Matrix mar-
kierten Services des Gerats ab. Das Gerat startet in diesen Schalterstellungen normal mit der
zuvor eingestellten Adresskonfiguration und hat keine Einschrankungen der Funktion, ausser
der durch die Schalterstellung deaktivierten Services. Die dadurch abgeschalteten Services
kénnten nicht auf anderem Weg, z.B. die Konfigurationsdaten der Steuerung, wieder aktiviert
werden.

Die Schalterstellung 914 aktiviert wieder alle Services. Auch hier ist die Funktion des Gerats
nicht eingeschrankt.

1. Gerat mit Spannung versorgen.
2. Spannung entfernen.

3. Ursprungliche Adresse einstellen.

V2 | CM50L.EC
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o

o

_ INFO

Drehschalter werden nur bei Power Reset neu iibernommen!

Adresse einstellen

Adresse einstellen

1.

o &~ DN

Geréteversorgung entfernen.
Adressierdeckel demontieren.

Eine eindeutige Adresse einstellen.
Adressierdeckel montieren.

Gerateversorgung anschliessen.

_ INFO

Fir die korrekten Anzugsmomente siehe Adressierdeckel [y 24].

28
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71.2 Sensoren und Aktoren

M12-Buchse anschliessen
2

O3

O Owu O

-~
Abb. 10: Beispielanschluss M12 Ein- und Ausgange

M12 0,6 Nm Art.-No.
7000-99102-0000000

‘Y. INFO
Q Das Einspeisen einer Fremdmasse lber die M12-Buchsen kann zu Fehlern flhren.
a) Keine Fremdmasse Uber die M12-Buchsen in das Gerat einspeisen.
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INFO

Die Leitungslange der Sensor- und Aktorleitungen ist auf 30 m begrenzt.

Sensorversorgung

Beachten Sie:
= Sensoren kénnen dber Pin 1 (24 V) und Pin 3 (0 V) der M12-Buchsen versorgt werden.
= Der maximal zulassige Strom zur Versorgung der Sensoren betragt je M12-Buchse 2 A.

= Im Fall eines Uberstroms oder Kurzschlusses muss die angeschlossene Leitung bzw. der
Sensor von der M12-Buchse entfernt werden.

Unterstiitzte 10-Link- Kommunikation

Das Gerat unterstutzt die 10-Link-Kommunikation mit den folgenden Geschwindigkeiten:
= 4.800 Baud (COM 1)
= 38.400 Baud (COM 2)
= 230.400 Baud (COM 3)

INFO

Das Gerat wahlt automatisch die zum 10-Link-Device passende Kommunikationsgeschwindig-
keit.

INFO

Die Kabellange fur 10-Link-Verbindung ist auf max. 20 m begrenzt.

INFO

Eine grosse Auswahl an Verbindungskabeln finden Sie auf der Baumer-Webseite https://
www.baumer.com.

30
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EtherCAT-Kommunikation

713

M12-Buchse anschliessen

Abb. 11: Beispielanschluss M12 (EtherNet/IP-Bus)

7000-99102-0000000

0,6 Nm

M12

Sehen Sie dazu auch

Pin

Belegung [ 9]

31
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Spannungsversorgung

714

M12-Stecker anschliessen

POWER OUT

POWER IN

Abb. 12: Beispielanschluss M12 WER)

7000-99102-0000000

0,6 Nm

M12

Eine grosse Auswahl an Verbindungskabeln finden Sie auf der Baumer-Webseite https://

www.baumer.com.

INFO

CM50L.EC | V2
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Dichtheit gewahrleisten (IP67)

A

7.2

Undichtes Gehause.

Sach- und Personenschaden, bei Gerateversagen durch Eindringen von leitenden Flissigkei-

ten.

a) Nicht verwendete Stecker und Buchsen verschliessen.

Anschluss Leitungen

Abb. 13:

) \/.|||,
é(v“\»&k\%v/ :

P

Abb. 14: Anschluss Leungen

Art.-No.

7000-99102-0000000

0,6 Nm

M12

33
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~~_ INFO
Q Eine grosse Auswahl an Verbindungskabeln finden Sie auf der Baumer-Webseite https://
www.baumer.com.
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8 Inbetriebnahme
Verbrennungsgefahr.
Waéhrend des Betriebs ist das Losen oder Herstellen von elektrischen Verbindungen untersagt.
Bei Nichtbeachten besteht die Gefahr von Lichtbégen, die zu Verbrennungen fuhren kénnen.
a) Gerat spannungsfrei schalten.
Unkontrollierte Prozesse.
Sach- und Personenschaden durch fehlerhaft durchgefiihrte Inbetriebnahme-Phasen (z. B. Ers-
tinbetriebnahme, Wiederinbetriebnahme und bei Anderungen der Konfiguration).
a) Die Inbetriebnahme immer in dieser Reihenfolge vornehmen:
a) Gerat einsetzen.
b) Prufen und freigeben der Anlage durch einen Sachkundigen.
c) In Betrieb nehmen.
Funktionsstorungen im Wohnbereich.
Die Gerate der EMV-Klasse A kénnen im Wohnbereich Stérungen verursachen.
a) Der Betreiber muss angemessene Massnahmen treffen.
8.1 EtherCAT
Ein EtherCAT-Netzwerk besteht mindestens aus folgenden Komponenten:
= 1 EtherCAT-Master
= 1 oder mehrere Slave-Teilnehmer
= Ethernet-Leitungen und -Stecker zum Verbinden der Teilnehmer
8.1.1 Gerat in Beckhoff TwinCAT V3 integrieren
Die Konfiguration und die Systemintegration werden beispielhaft fiir die Anbindung des Gerats
an eine Beckhoff TwinCAT-Steuerung mit dem Twin- CAT® System Manager gezeigt. Die ge-
naue Vorgehensweise hangt von der verwendeten Projektierungssoftware ab.
Bei Verwendung von anderen Steuerungen und Projektierungssoftware siehe die zugehorige
Dokumentation.
ESI-Dateien installieren
Vorgehen:
a) Uber die Internetseite www.baumer.com die ESI-Dateien herunterladen.
b) ESI-Datei in das Verzeichnis TwinCAT kopieren.
Standardmassiger Pfad: C: \TwinCAT\3.1\Config\Io\EtherCAT
Ergebnis:
v Ab dem nachstem Start des TwinCAT System Managers sind die installierten Gerate ver-
fugbar.
V2 | CM50I.EC Betriebsanleitung 35
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8.1.2 Gerit einfiigen
Das Gerat kann entweder durch automatisches Scannen oder manuell eingefiigt werden.
_INFO
Vor dem Anschliessen von Geraten an das EtherCAT-Netz, muss sich das EtherCAT-System in
einem sicheren, stromlosen Zustand befinden.
Gerat automatisch scannen
Solution Explorer
o | -0 & =
Search Solution Explorer (Ctrl+ Q)
fa] Solution 'CMS0LEC Project’ (1 project)
4 o CMS50LEC Project
b @ SYSTEM
MOTION
b PLC
45 SAFETY
E C++
p /0
4 4}1% Devices
4 [ EtherCAT Masterpm
,.E Image O Add Mew ltem... Ins
*B | mage-Info *3  Add Existing ltem... Shift+Alt+A
b2 SyncUnits X Remove Del
bl Inputs Change Netld...
b [ Outputs
b [ InfoData Save EtherCAT_Master As...
&’ Mappings Append EtherCAT Cmd
Append Dynamic Container
Online Reset
Online Reload
Online Delete
¥, Secan
Change Id...
Change To ]
o Copy Ctrl+C
X cut Ctrl+X
Paste Ctrl+V
Paste with Links
= Independent Project File
= Disable
Abb. 15: Gerat automatisch scannen
a) Die Betriebsspannung einschalten und den TwinCAT System Manager im Config-Modus
starten.
b) Versorgungsspannung einschalten.
c) Gerat scannen.
36 Betriebsanleitung CM501.EC | V2
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Gerat manuell einfiigen

Solution Explorer
@4 | -0 & =
Search Solution Explorer (Ctrl+0)

fa] Solution 'CMS0LEC Project’ (1 project)
4 gl CM501EC Project

b @ SYSTEM
MOTION
3 PLC
(| SAFETY
IE C++
4 170
4 L Devices
4 [ EtherCAT Master g
}E Image ‘O Add Mew ltem... Ins
*B |mage-Info 3O Add Existing Item... Shift+Alt+A
2 SyncUnits X Remove Del
4 Inputs
b W Outputs Change Metld...
[ [ InfoData Save EtherCAT_Master As...
a ') Mappings Append EtherCAT Cmd

Append Dynamic Container
Online Reset

Online Reload

Online Delete

Scan

Change ld...
Change To ]
H Copy Ctrl+C
X Cut Ctrl+X
Paste Ctrl+V
Paste with Links

[ Independent Project File

= Disable

Abb. 16: Gerat manuell einfligen

a) Die Betriebsspannung einschalten und den TwinCAT System Manager im Config-Modus
starten.

b) Versorgungsspannung einschalten.
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Gerat an Baumstruktur anhdngen
Insert EtherCAT Device >
Search: | | M ame:; Box 1 b ultiple: = g, |
Type: EI-.- Baumer VO GmbH & Co. kG Cancel
- =-4 Baumer CMEDI
iy CMB0LEC Pt
[H-E2t Beckhoff Automation GrmbH & Co. KG i
D
(®) B [Ethemet]
C

[ ] Ex=tended Information [] 5how Hidden Devices

Show Sub Groups

Abb. 17: Gerat an Baumstruktur anhangen

a) Gerat auswahlen.
b) OK klicken.

Notwendige Einstellung am Gerat

Nach dem automatischen Scannen oder manuellen Einfligen erscheint das Gerat in der Baum-

struktur von TwinCAT.

38
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Baumer
Solution Explorer agE Rl CM50I & X
m | o-a| &= General EtherCAT DC Process Data Slots  Statup CoE -Online  Diag History  Online
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
: : : Name: [cms0LEC L |
a1 Solution 'CMS50LEC Project’ (1 project)
4 o] CMS0LEC Project Object Id:  [0x03020001 |
b @ SvSTEM Type: [cws01.EC |
MOTION
b ch Comment:
SAFETY
@ Ce+
4 1/0
4 " Devices
4 ——‘f:herCAT_Master [] Disabled Create symbols
= Image
*B |mage-Info
b2 SyncUnits
3 Inputs
b [ Outputs
I [ InfoData
4 [ CMS0LEC
3 T«PDO Mapping of Digital Inputs
3 T«PDO Mapping of New Messages Availa
3 T«PDO Mapping of Status Data
[ RxPDO Mapping of Digital Outputs Name Online Type Size - Addr..
b [ WcState 5 . .
b @ InfoData PD (I/Q Pin2 + C/Q Pind) UINT 20 39.0
ﬁﬁ Mappings F#l New Messag.eA\.raiIabIe Flag BIT 0.1 4.0
#1 State of |0-Link Port X0 USINT 1.0 420
#1 State of |0-Link Port X1 USINT 1.0 430
#1 State of |0-Link Port X2 USINT 1.0 440
Abb. 18: Gerét einstellen
8.1.3 Explicit Device ID

Explicit Device ID wird fur die EtherCAT-Funktion HotConnect verwendet.

Das Gerat bietet zwei Moglichkeiten, den Identifikationswert einzustellen:

= (ber Drehschalter

= (iber Schreiben des EEPROMs

Identifikationswert liber Drehschalter einstellen

Legen Sie den Identifikationswert auf der Registerkarte EtherCAT fest.

Dieser Wert wird zum Vergleich mit dem Wert verwendet, der mit den Drehschaltern eingestellt

wird.

V2 | CM50L.EC
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Solution Explorer Rl CM501 & X
ﬂj | - General EtherCAT pC Process Data Slots  Startup CoE-Online  Diag History  Online
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
Type: |cms0LEC |
fad Solution 'CMS0LEC Project’ (1 project) B
P “a CMS0LEC Project Product/Revision: |E'.-"r"| |
b @l svsTEM AmoncAdar [0 ]
¢
b E’ILCCJ'I'ION EtherCAT Addr: [ | iDL = Advanced Settings...
SAFETY |dentification Yalue: |0 =
E Ces Previous Port: Master
¥ o]
4 L Devices
4 == EtherCAT_Master
*B mage
*B |mage-Info
b2 SyncUnits
b Inputs
b [ Outputs
b [ InfoData
- CM30LEC http ./ www baumer.com
3 TcPDO Mapping of Digital Inputs
|4 TePDO Mapping of New Messages Availa
[ T«PDO Mapping of Status Data
Vorgehen:
a) EtherCAT-Gerat CM501.EC auswahlen.
b) Auf der Registerkarte EtherCAT die Option Advanced Settings... wahlen.
Advanced Settings *
£ General Identification
Behavior
Timeout Settings |dentification ADD
dentification (D) None
- FMMU / 5M (O Configured Station Alias (ADO (0012)
i Init Commands » ) o
- Mailbox (@) Explicit Device Identfication (ADO (x0134)
- Distributed Clock () Data Word (2 Bytes) ADO (hex):  |0x071234
[#)- ESC Access

Value: =

bt

a) Unter Identification > Explicit Device Identification auswahlen.

b) Adresse unter Value festlegen.
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Advanced Settings

= General

‘... Behavior
- Timeout Settings
- Identification
i FMMU / 5M
.. Init Corrmands
[+~ Mailbox
- Distributed Clock
- ESC Access

Behavior

Startup Checking

Check Vendor Id

Check Product Code
[]Check Revision Mumber

[ Check Serial Number
] Check Identification

Process Data

[ Use RDAWR instead of RW
Include WC State Bitis)

[ Frame Repeat Support

[ Clear Invalid Input Data

General
No Autolnc - Use 2. Address
Autalnc only - No Fixed Address

Watchdog
] Set Muttiplier (Req. 400h):

[] 5et PDI Watchdog (Reg. 410h):

[]5et 5M Watchdog (Reg. 420h):

State Machine
Auto Restore States
] Wait for WeState is Ok
Relnit after Communication Emor
Log Communication Changes

Final State
® 0P () SAFEOQP in Corfig Mode
(JSAFEQP (OPREOP  (JINIT

Info Data

Include State

Include Ads Address
Include AcE Netld

[ Include Channels
[Jinclude DC Shift Times
[JInclude Object Id

AN
wuud

nn nnn
(LR

4k

1000
wiu

4F

100.000
(LR

Abbrechen

a) Unter General > Behavior das Kontrollkéstchen Check Identification aktivieren.
b) OK klicken.

c) Gerat ausschalten und den gleichen Identifikationswert mit den Drehschaltern einstellen.

d) Gerat wieder einschalten.

e) Projekt kompilieren und in die SPS herunterladen.

Identifikation iiber EEPROM einstellen

Legen Sie den Identifikationswert auf der Registerkarte EtherCAT fest.

Dieser Wert wird zum Vergleich mit dem im EEPROM eingestellten Wert verwendet.

V2 | CM50L.EC
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Solution Explorer Rl CM501 & X
ﬂj | - General EtherCAT pC Process Data Slots  Startup CoE-Online  Diag History  Online
Search Solution Explorer (Ctrl+ ) P~
Type: |cms0LEC |
fad Solution 'CMS0LEC Project’ (1 project) B
P “a CMS0LEC Project Product/Revision: |E'.-"r"| |
b @l svsTEM AmoncAdar [0 ]
¢
b E’ILCCJ'I'ION EtherCAT Addr: [ | iDL = Advanced Settings...
SAFETY |dentification Yalue: |0 =
E Ces Previous Port: Master
¥ o]
4 L Devices
4 == EtherCAT_Master
*B mage
*B |mage-Info
b2 SyncUnits
b Inputs
b [ Outputs
b [ InfoData
- CM30LEC http ./ www baumer.com
3 TcPDO Mapping of Digital Inputs
|4 TePDO Mapping of New Messages Availa
[ T«PDO Mapping of Status Data
a) EtherCAT-Gerat CM501.EC auswahlen.
b) Auf der Registerkarte EtherCAT die Option Advanced Settings... wahlen.
Advanced Settings >
£l General Identification
.. Behavior
Timeout Settings |dentfication ADO
-ldentification (") None
-FMMU /5M (O Configured Station Alias (ADO (x0012)

i Init Commands
4 Mailbox (®) Explicit Device ldentification (ADO Gx0134)

[#- Distributed Clock (D) Data Word {2 Bytes) ADO (hex):  |(x07134
[#)- ESC Access
Value: 5

-

a) Unter Identification > Explicit Device Identification auswahlen.
b) Adresse unter Value festlegen.
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Advanced Settings *
- General Configured Station Alias
- Behavior
. Timeout Settings Actual Value (EEPROM):
“Identification Actual Value (Register):
-FMMU / SM
- Init Commands New Value: 1 |  wietoEPROM |
[ Mailbox {power cycle required to refresh register)
- Distributed Clock
=- ESC Access
- EPROM
i i Configured Statior
Enhanced Link Det
i Smart View
... Hex Editor
..... FPGA
..... Memgr}r
£ >
Abbrechen
a) Configured Station Alias wahlen.
b) Unter New Value den gleichen Identifikationswert einstellen, der zuvor festgelegt wurde.
c) Auf Write to E’PROM klicken.
Ergebnis:
v Die Wertadresse im EEPROM ist gespeichert.
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Advanced Settings *
&l General Behavior
i~ Behavior
Timeout Settings Startup Checking State Machine
Identification Check Vendor 1d Auto Restors States
o FIPU /7 SM Check Product Code [ Wait for WeState is Ok
5----_Ir1it Commands []Check Revision Number Relnit after Communication Emor
g ;F::L:'lijbnjted Clock Log Communication Changes
- ESC Access [ Check Serial Number Final State
A Check Identfication @op O SAFEOP in Canfig Mode
Process Data (J)SAFEOP (OPREOP  ODINIT
[ Use RDAWR instead of RW Infa Data
Include WC State Bitis) Include State
[ Frame Repeat Support Include Ads Address
[ Clear Invalid Input Data Include AoE Metld
General [Jnclude Channels
No Autolnc - Use 2. Address [Jinclude DC Shift Times
Autalnc only - No Fixed Address [JInclude Object Id
Watchdog
[] 5et Muttiplier {(Req. 400h): 2458 =
[]Set PDI Watchdog (Reg. 410h): 000 = 00.000
[]5et SM Watchdog (Reg. 420h): 1000 = 100.000
Abbrechen

a) Unter General > Behavior das Kontrollkdstchen Check Identification aktivieren.
b) OK klicken.

c) Gerat wieder einschalten.

d) Projekt kompilieren und in die SPS herunterladen.

8.1.4 AoE
Das Master-Gerat unterstitzt das Lesen und Schreiben von |O-Link-Parameter Uber AoE (ADS
over EtherCAT).
Uber einen ADS-Befehl wird die azyklische Kommunikation zum I0-Link-Device ausgefiihrt. Die
daflr notwendige ADS-Adresse besteht aus der NetID und der IO-Link-Master Portnummer.
AoE NetID
Das Master-Gerat erhalt zur Kommunikation mit dem 10-Link-Masterteil eine eigene AoE NetID.
Die NetlD wird vom Konfigurationstool vergeben unter:

= CM50I.EC > Reiter EtherCAT > Advanced Settings > Mailbox > AoE > Netld.
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Advanced Settings

-- General AoE
= Mailbox

‘.. Online Access
- Distributed Clock
- ESC Access

[l
Las)

[ru]
s}

L CoE ADS over EtherCAT (AcE)
FoE Generate Netld
- EoE Initialize Netld

Netld: [169.254.168.158.2.2

rtrcen

Abb. 19: AoE NetID

10-Link-Master Porthnummer

Die Zuordnung der einzelnen 10-Link-Ports des Master-Geréts erfolgt Uber die Portnummer. Die

Portnummern werden aufsteigend ab 0x1000

Fir den IO-Link Master gilt:

(4096dec) vergeben.

Buchse Portnummer Hex Dec

X0 1 0x1000 4096
X1 2 0x1001 4097
X2 3 0x1002 4098
X3 4 0x1003 4099
X4 5 0x1004 5000
X5 6 0x1005 5001
X6 7 0x1006 5002
X7 8 0x1007 5003

ADS Index Group

In der 10-Link EtherCat Integration xyz wurde die Index Group fir den ADS Befehl, wie beim
CoE, auf 0xF302 festgelegt.

V2 | CM50L.EC
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ADS Index Offset
Im Index Offset ist die Index und Subindex-Adressierung der 10-Link Anfrage hinterlegt.Der In-
dexoffset hat eine Lange von 4 Byte. Die Aufteilung ist wie folgt:

= 2 Byte Index

= 1 Byte Reserverd

= 1 Byte Subindex

Beispiel: Beim Auslesen des Subindex 0x20 (32dec) von Index 0x40 (64dec) wird Index
Offset 0x00 40 00 20 bendtigt.

8.1.5 EoE

Das Geréat unterstutzt EoE (Ethernet over Ethercat). Um TwinCAT entsprechend zu konfigurie-
ren, im Reiter EtherCAT den Bereich Advanced Settings wahlen.

= CM50I.EC > Reiter EtherCAT > Advanced Settings > Mailbox > EoE > Netld.

Es muss zuerst ein gultiger DNS Name und danach eine gtltige IP-Adresse eingetragen wer-

den.
Advanced Settings *

[#- General EoE
EI Mailbox
. CoE [+] Virtual Ethemet Port

FoE Virtual MAC Id: 0201051003 9

EoE () Switch Port
| Ak @ IP Port
[ Distributed Clock
- ESC Access O DHCP

@ IP Address
Subnet Mask:
Default Gateway:
DNS Server: III

DMNS Name: Box_1_ Baumer_1

] Time Stamp Requested

Abbrechen

Abb. 20: Funktion EoE

‘~_ INFO
Q Die Funktion EoE ist werksmassig aktiviert. Uber die Auswahl Virtual Ethernet Port kann die
Funktion deaktiviert werden.
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8.1.6 Firmware-Update iliber FoE

Voraussetzungen
= TwinCAT V2 oder V3

= Bestehende TwinCAT-Konfiguration einschliesslich des zu aktualisierenden EtherCAT-Sla-
ves.

Firmware-Update (mit TwinCAT V3)
Vorgehen:

a) In TwinCAT die ,Online“-Seite des EtherCAT-Slaves 6ffnen und ihn in den Pre-Op-Zustand
schalten.

b) Auf die Schaltflache Download klicken.

Solution Explorer LN CM30l B X
T,
fa) | ©- & | ' General  EtherCAT DC Process Data Slots  Statup  CoE -Online  Diag History  Online
Search Solution Expl (Ctrl+d -
earch Solution Explorer (Ctrl+() P State Machin
fad Solution "CMS50LEC Project’ (1 project) Bootstrap
4 ] CMS301EC Project Cument State: [ ]
r Pre-Op Safe-Op
MOTION Cp Clear Emor
3 PLC
3 SAFETY DLL Status

E C++

4 % Devices Pt [ ]

4 == EtherCAT Master Pait
*B Image _
+B |mage-Info Prart D
b 2 SyncUnits
b Inputs File Access over EtherCAT
b [ Outputs Upload...
[ InfoData
4 CM50LEC

[ T«PDO Mapping of Digital Inputs

[ T«PDO Mapping of New Messages Availa
4 T«xPDO Mapping of Status Data

Abb. 21: Firmware-Update Download

Firmware-Update herunterladen
a) Dateityp All Files (*.*) wahlen.
b)Datei ... fwupdate.zip herunterladen.
c) Offnen Klicken.
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< v 4 B > DieserPC > Desktop » CMSO0LEC
Organisieren « Meuer Ordner
MName . Anderungsdatum Typ GraBe

u CM501.EC_1.03.00-V-00_fwupdatezip 30.10.2023 14:41 ZIP-komprimierte... 2.063 KB

Dateinarne: | CM501.EC_1.03.00-V-00_fwupdatezip ~ | |All Files (*7)

Abb. 22: Firmware-Update 6ffnen

FoE-Name eingeben

a) In der Schaltflache String den Namen der zuvor heruntergeladenen Update-Datei einge-

ben.
b) OK klicken.
Edit FoE Mame X
String: | CHMEDLEC_1.03.004-00_fwupdate | | 0k |
Hex: |43 40 3530492 45 435F 31 2E 3033 26 3| Cancel

Pazsword [hex]: | 00000000

Abb. 23: FoE-Name eingeben

. INFO
Q Bitte warten, bis der Download abgeschlossen ist (ca. 1 Minute). TwinCAT aktualisiert den Bild-
schirm nicht, wahrend der Download aktiv ist.

Firmware-Update 6ffnen
a) Auf den Reiter CoE — Online klicken.

b) Nach unten zum Objekt 5FFE:0 Update Firmware scrollen und Unterobjekt SFFE:01 Reset
and Update FW immediately 6ffnen.

c) Auf Unterobjekt 5FFE:01 Reset and Update FW immediately doppelklicken, zuriicksetzen
und Firmware sofort aktualisieren.
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CM30I & X

General EtherCAT DC Process Data Slots  Statup  CoE-Online  Diag History  Online

Update List futo Update Single Update [+] Show Offline Data
Advanced... | |
st Satin. Mode OD (oE P [p__|
Index MName Fags Walue it
+- 2170:0 Corfiguration Port X7 RO
+- 3000:0 Digital Input and Status Data RO
+- 30010 Digital Output and Status Data RO
- 5FFE:Q Update Fimware WO
BFFE:01 Reset and Update FW immediately WO
BFFF Reset to Factony WO
+- 5000:0 10-Link In Port X0 RO

Abb. 24: Firmware-Update 6ffnen

Wert eingeben
a) Einen beliebigen Wert im Bereich 1 ... 255 eingeben.
b) OK klicken.
Set Value Dialog *
Dec: |1| | [ok ]
Hex: | 001 | Cancel
Float: | |
Boal: 1] 1 Hex Edit...
Binary: |EI1 | |'I |
Bit Size: O1 ®s Ot O3 O O2

Abb. 25: Wert eingeben

Firmware-Update starten
Gerat startet Firmware-Update. Alle Status-LEDs auf der Front sind aus.

Nach weniger als einer Minute startet das Gerat mit der neuen Firmware, sieche CoE-Objekt
100A Softwareversion des Herstellers.
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9 Konfiguration/Einstellung

Ubersicht

Fir das Konfigurieren der Gerate gibt es zwei Mdglichkeiten.
= Zum einen steht auf der Baumer-Webseite eine GSDML-Datei zum Download bereit.

m Diese koénnen, wie im Kapitel Einlesen der GSDML-Dateien beschrieben, in die Pro-
gramming-Software importiert werden, um danach die Vorziige der vorkonfigurierten
Verbindungen zu verwenden.

= Zum anderen besteht die Moglichkeit, die Gerate Uber den integrierten Webserver zu konfi-
gurieren.

Y. INFO
Um Indexadnderungen Uber den Webserver und azyklische ISDU Writes in den DataStorage zu
Ubernehmen muss ein ParamDownloadStore Command nach den Indexanderungen gesendet
werden.

a) Der ParamDownloadStore Command kann durch Schreiben von Wert 0x05 an den Index
0x02 ausgeldst werden.

9.1 10-Link Master konfigurieren

Struktur des 10-Link- Masters

Der 10-Link-Master ist ein modulares Gerat mit 8 Slots.

Q INFO
Jeder einzelne Slot entspricht einer M12 Buchse Pin 4.

Dem Slot kann eine Anzahl von Prozessdaten (Puffergrosse) zugeordnet werden. Das ange-
schlossene Gerat gibt die Lange der Prozessdaten an einem Port vor.

= |In Abhangigkeit des angeschlossenen Gerats das richtige Modul auswahlen.

[ cwso < T
General EtherCAT DC Process Data Slots  Statup CoE -Online  Diag History  Online
Slot Module Moduleldent Module Moduleldert  Description o
Link Port X0 I0L_8/0_l/O-Bytes 0x00000008 < eSIuI Empty (x0D0002100  Clear Slot (also constrain empty slots)
@ 10-Link Port X1 10L_0/8_1/0-Bytes 0x00000800 @ Digtal_IN 0xD0002107  Digital Input
@ 10-Link Port X2 10L_8/8_1/0-Bytes (x00000808 @ Digtal_OUT 0xD0002102  Digital Output
@ (0-Link Port X3 I0L_16/16_|/0-Bytes (00001010 @ 0L_1/0_1/0-Bytes  0x00000001  10-Link 1 Byte Input Process Data
@ (0-Link Port X4 10L_32/32_|/0-Bytes (x00002020 @ 10L_2/0_1/O-Bytes  (x00000002  10-Link 2 Byte Input Process Data
@ 10-Link Port X5 Digital_IN (00002101 ] IOL_4/0_|/O-Bytes  (x00000004  10-Link 4 Byte Input Process Data
@ 10-Link Port X6 Digital_OUT 00002102 ] IOL_8/0_|/O-Bytes  (x0D000D008 10-Link 8 Byte Input Process Data
@ 10-Link Port X7 Slot Empty 0x00002100 @ I0L_16/0_/O-Bytes  0x00000010  10-Link 16 Byte Input Process Data
] I0L_32/0_1/0-Bytes  (x00000020 10-Link 32 Byte Input Process Data
] 10L_0/1_I/0O-Bytes  (x00000100  10-Link 1 Byte Output Process Data
@ 0L_0/2_1/0-Bytes (00000200  10-Link 2 Byte Output Process Data
@ 0L_0/4_/0-Bytes (00000400  10-Link 4 Byte Output Process Data
@ 0L_0/8_/0-Bytes (00000800  10-Link 8 Byte Output Process Data
@ 0L_0/16_/0-Bytes  0x00001000  10-Link 16 Byte Output Process Data
@ 0L_0/32_1/0-Bytes  0x00002000  10-Link 32 Byte Output Process Data
@ 0L_1/1_/0-Bytes  0x00000101  10-Link 1 Byte Input / 1 Byte Output Process Data
@ 0L_2/2_1/0-Btes  0x00000202  10-Link 2 Byte Input / 2 Byte Output Process Data

Abb. 26: Struktur des IO-Link-Masters

Slot-Gerate

Slot-Gerate sind nach folgendem Schema aufgebaut:
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9.2

Beschreibung

IOL_x/y_l/O-Bytes

Anzahl der verwendeten Prozessdaten fur |O-Link-Gerat. Die An-
zahl sollte gleich gross oder grosser als die Prozessdatenlange
des 10-Link-Geréats sein.

= Xx: Eingangsdaten

= y: Ausgangsdaten

Digital IN

Eingang Pin 4

Digital OUT

Ausgang Pin 4

Slot deaktiviert

Wenn der Pin 4 auf Slot nicht verwendet wird.

Moduliibersicht

Slot empty

Diginal_IN

Diginal_OUT

IOL_1/0_I/O-Byte

IOL_2/0_I/O-Byte

IOL_4/0_I/O-Byte

IOL_8/0_I/O-Byte

IOL_16/0_I/O-Byte

IOL_32/0_1/O-Byte

IOL_0/1_l/O-Byte

IOL_0/2_I/O-Byte

IOL_0/4_|/O-Byte

IOL_0/8_I/O-Byte

IOL_0/16_1/O-Byte

IOL_0/32_1/O-Byte

IOL_1/1_l/O-Byte

IOL_2/2_I/0-Byte

IOL_4/4_1/0-Byte

IOL_8/8_I/O-Byte

IOL_16/16_|/OByte

IOL_32/32_l/OByte

I0-Link-Master parametrieren

Uber den Register Startup kdnnen die Parameter des Moduls und der einzelnen Ports einge-

stellt werden.

V2 | CM50L.EC
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CM501 = X

@ ‘ -a | i General EtherCAT DC Process Data  Slots ~ Statup  CoE-Online Diag History  Online
Search Solution Explorer (Ctrl+ () P~
137 Solution 'CMSOLEC Project’ (1 project) Transtion  Protocol Index Data Commert -
4 gl CMSOLEC Project ®Fs CoE 0200201 Setlow {0) DO Substiute Mode: 0=Set Low, 2=Hold last
b @l SYSTEM @rs CoE (22100:01  false: Digital Input NO nor. Port X0 Pin 4 {CQ) - D Inven: false=Digital input NO nomally open, true=Digtal Input NC nomally closed
[ momon @rs CoE 0210002 nofiter (O} Port X0 Pin 4 {CQ) - DI Fiter Time: O=no Fiter, 10=Tms. 30=3ms, 50=5ms, 100=10ms, 150=15ms
N PS CoE 0210003 Static off (0) Port X0 Pin 4 {CQ) - DO Static On: false =off, true=on
@ers CoE 062100:04 Nt supported (4) Port X0 Pin 2 (IQ) - Digtal Mode: 0=Digtal Input NO nomally open, 1=Digtal Input NC nomally closed, 2=Digtal Output, 3=Static On, 4=Not supported
@ps CoE 0210005 nofiter (0} Port X0 Pin 2{1Q) - DI Fiter Time: O=no Fiter, 10=1ms, 30=3ms, 50=5ms, 100=10ms, 150=15ms
®ps CoE 0:2100:06  No Swap (0} Port X0 Byte Swap: O=No Swap, 1=16 Bt Swap, 2=32 Bit Swap. 3=Full Swap
4 @rs CoE 22110:01  false: Digtal Input NO nor.. Port X1 Pin 4 {CQ) - D Inven: false=Digital input NO nomally open, true=Digtal Input NC nomally closed
4 R Devices CoE 0:2110:02  nofiter (0} Port X1 Pin 4 (CQ) - DI Fiter Time: =no Fiter, 10=1ms. 30=3ms, 50=5ms, 100=10ms, 150=15ms
4 7= EtherCAT Master CoE 2110:03  Static off (1) Port X1 Pin 4 (0Q) - DO Static On: false=off. true=on

CoE 0e2110:08  Not supported (4) Port X1 Pin 2 (1G) - Digtal Mode: 0=Digtal Input NO normally open, 1=Digtal Input NC nomnally closed, 2=Digtal Output, 3=Static On, 4=Not supported
% Image-Info CoE 02110:05  nofiter (0} Port X1 Pin 2 (1) - DI Fikter Time: O=no Fiter, 10=1ms, 30=3ms, s, 100=10ms, 150=15ms

b 2 SyncUnits CoE 02110:06  No Swap (0) Port X1 Byte Swap: O=No Swap, 1=16 Bt Swap. 2=32 Bit Swap. 3=Full Swap

3 Inputs CoE 0:2120.01  fakse: Digial Input NO nor...  Port X2 Pin & {0} - D! Invert: false=Digital Input NO normally open, true=Digial Input NC nomally closed

b I Outputs CoE 0212002 nofiter (0} Port X2 Pin 4 (CQ) - DI Fiter Time: =no Fiter, 10=1ms. 30=3ms, 50=5ms, 100=10ms, 150=15ms

b [ InfoData CoE 0212008 Static off (0) Port X2 Pin 4 {0Q) - DO Static On: false =off, true=on

4[5 cMs0LEC CoE 0212004 Not supporied (4) Port X2 Pin 2 (1) - Digtal Mode: 0=Digtal Input NO normally open, 1=Digital Input NC nomnally closed, 2=Digital Output, 3=Static On, 4=Not supported

“KPDO Mapping of Digital Inputs CoE 0212005 nofiter (0} Port X2 Pin 2(1Q) - DI Fiker Time: O=no Fiter, 10=1ms, 30=3ms, s, 100=10ms, 150=15ms

CoE 0212006 No Swap (0) Port X2 Byte Swap: 0-No Swap. 1=16 Bt Swap. 2=32 Bt Swap. 3-Full Swap

E Eggg m:::::g :; ;:::T;::gas feel CoE 213001 fabse: Digkal Input NO nor..  Port X3 Pin 4 {CG) - Dl Invert:felse=Digital Input NO normaly open, true=Digital Input NC nomally closed
> B RPDO Mapping of Digital Outputs CoE G:2130:02  nofiter @) Port X3 Pin & (CQ) - DI Fiter Time: 0=no Fiter, 10=Tms., 30=3me, 50=ms, 100=10ms, 150=15ms
2 @ Module 1 (0L 8/0.0-8yte5) CoE 0:213003  Static off (1) Port X3 Pin & (CQ) - DO Static On: false=off. true=on
At CoE G2130:04 Mot supported (4) Port X3 Pin 2 () - Digtal Mode: 0=Digtal Input NO nomally open, 1=Digial Input NC nommally closed, 2=Digtal Outpu, 3=Stic On, 4=Not supported
CoE 0213005 nofiter @) Port X3 Fin 2 1) - DI Fiter Time: D=no Fiter, 10=Tms, 30=3ms, 50=5m, 100=10ms, 150=15ms
4 @ Module2 (0L 0/2_/0-Bytes) CoE 0213006 No Swap (0) Port X3 Byte Swap: D-No Swap. 1=16 Bt Swap. 2=32 Bt Swap, 3=Ful Swap
b M RPDO CoE 0214001  false: Digtal Input NO nor...  Port X4 Pin 4 {CQ) - Dl Invert: false=Digital Input NO nommally open, true=Digital Input NC nomnally closed
4 @ Module3(10L /8 |/0-Bytes) CoE G2140.02  nofiter 0 Port X4 Pin 4 (CQ) - DI Fiter Time: G=no Fiter, 10=ms, 30=3ms, 50=5ms, 100=10ms, 150=15ms
3 TPDO CoE x2140:03  Static off (0) Port X4 Pin 4 (0Q) - DO Static On: false=off. trug=on
b W RxPDO CoE (x2140:04 Nt supported {4) Port X4 Pin 2 (1Q} - Digital Mode: D=Digtal Input NO nomally open, 1=Digital Input NC normally closed, 2=Digital Output, 3=Static On, 4=Not supported
4 @ Module 4 (I0L_16/16.1/0-Bytes) CoE G:2140.05  nofiter 0 Port %4 Fin 2 (2) - DI Fiter Time: =no Fiter, 10=Tms, 30=3ms, 50=5m, 100=10ms, 150=15ms
b RPDO CoE 0214006 No Swap (0) Port X4 Byte Swap: 0=No Swap, 1=16 Bt Swap. 2-32 B Swap. 3=Full Swap
b W RePDO CoE Gc2150.01  false: Digkal Input NO nor...  Port X5 Pin 4 {C0) - Dl Inver: false=Digital Input NO normally open, true=Digital Input NC nomally closed
4 @ Module 5 (I0L_32/32_1/0-Bytes) CoE 0215002 nofiter 0 Port X5 Pin & (CQ) - DI Fiter Time: 0=no Fiter. 10=Tms. 30=3ms, 50=\ms. 100=10ms. 150=15ms
b HPDO BFs  CoE 0215003 Static off (1) Port X5 Pin & (CQ) - DO Static On: false=off. true=on <

Abb. 27: Objekt wahlen

Startup Entr >

Transzihion Ok,

(1l=F [ndex [hes): 2140
P>s  [s»P Subindex [deck

[]s-=0 C]0-5 Y alidate [ ] Complete Access

Cancel

D'ata [hesbin: Set Value Dialog % | | | HesEd..

Walidate fMask:
Dec: 4 | [oK Iﬂ

He: | =04 | Cancel

Comment; Edit Entry...

Index Eruari: Mot zupparted ~

+- 21400 Drigital Input MO normally open
Digital [nput MC nammally clozed
Bool Digital Dutout Ed..

Mat supported
T

Binany:

Bit Size: O1 ®e O16 O O6s O

£ >

Abb. 28: Werte einstellen
Vorgehen:
a) Objekt wahlen.

b) Falls ENUM unterstitzt wird, kann ein Kontextmeni aufgerufen werden um die Werte einzu-
stellen.
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Ergebnis:

v Die Einstellungen werden beim Uberspielen der Konfiguration (ibertragen.

Modul-Parameter

Pin/Port basiertes 10-Layout legt die Anordnung der einzelnen Kanale in den Prozessdaten fest.
Diese betrifft sowohl die Eingange als auch die Ausgange.

Auswahl

Index

Subindex

Bedeutung

0

0x2001

00

Port basierte: Die Anordnung erfolgt aufsteigend
nach Ports sortiert. [Standardwert]

Pin basierte: Die Anordnung erfolgt aufsteigend
nach Pins sortiert.

DO Substitute Mode

Wird die Kommunikation auf dem Feldbus unterbrochen, tritt der vordefinierte Zustand der Aus-

gange auf.

Auswahl Index Subindex Bedeutung

0 0x2002 01 Aus [Standardwert]
1 Ein

2 Letzter Zustand

Port-Parameter Pin4 (C/Q) SIO Mode und Pin2 (1/Q)

Parametrierung der digitalen Ein- und Ausgange fur die Ports XO0... X7:

Auswahl Index Subindex Bedeutung

0 0x21n0 01 Port basierte: Die Anordnung erfolgt aufsteigend
nach Ports sortiert. [Standardwert]

1 Pin basierte: Die Anordnung erfolgt aufsteigend
nach Pins sortiert.

Tab. 2: Port X_ Pin4 (C/Q) SIO DI Invert

Auswahl Index Subindex Bedeutung

0 0x21n0 02 Ohne Filter [Standardwert]

10 1ms

30 3 ms

50 5ms

150 15 ms

Tab. 3: Port X_ Pin4 (C/Q) SIO DI Filter Time

Auswahl Index Subindex Bedeutung

0 0x21n0 04 Digitaleingang NO (normal offen)

1 Digitaleingang NC (normal geschlossen)

2 Digitalausgang

3 Statisches Digitalausgang

4 Nicht unterstutzt [Standardwert]

Tab. 4: Port X_ Pin2 (1/Q) Function

V2 | CM50L.EC
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Auswahl Index Subindex Bedeutung
0 0x21n0 05 Ohne Filter [Standardwert]
10 1ms
30 3 ms
50 5ms
150 15 ms

Tab. 5: Port X_ Pin2 (I/Q) DI Filter Time

10-Link-Master Parameter

Auswahl Beschreibung
Device ID Gerate ID des |O-Link-Gerats
Vendor ID Hersteller ID des |0-Link-Gerats

|O-Link- Revision

Version der implementierten 10-Link-Spezifikation (des ange-
schlossenen |O-Link-Gerats).

= O: Plausibilitdtsprifung deaktiviert
= 11: Plausibilitdtsprifung aktiviert

Cycletime

Zykluszeit, die der Master fir den Port verwendet. Ein Wert un-
gleich Null setzt der 10-Link in den manuellen Modus:

= (: schnell wie méglich
= 32:3,2ms

= 40:4,0ms

= 48:4,8 ms

= 68:6,8ms

= 73:10 ms

= 88:16 ms

= 100: 20,8 ms
= 128: 32 ms

= 133:40 ms
= 148: 64 ms

= 158: 80 ms

= 183: 120 ms
= 188: 128 ms

Process data IN lenght

Anzahl und Struktur der Eingangsdaten

Process data OUT lenght

Anzahl und Struktur der Eusgangsdaten

Master control

IO-Link DataStorage-Funktionalitat *
= 0x003 = Kein Datenspeicher [Standardwert]
= 0x023 = Sichern + Wiederherstellen
= 0x043 = Wiederherstellen

Tab. 6: Configuration Data Port X _

* Beim Ubergang in den Zustand Restore werden evtl. zuvor im Gerét gespeicherte Device-
Konfigurationen verworfen, speziell beim Ubergang von Backup&Restore zu Restore.

Wenn im Zustand Restore zum ersten Mal ein kompatibles Device angeschlossen ist:
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speichert sie und

chender Konfiguration (Restore).

holt sich der Master einmalig die DataStorage-Daten (einmaliges Backup) vom Device,

sendet diese Daten in Folge an jedes neu angeschlossene, kompatible Device mit abwei-

9.3 Allgemeine EtherCAT-Objekte
Erlauterung der Elemente:
Zugriff Lese- und/oder Schreibzugriffe:
= RO: nur Lesezugriff
= RW: Lese- und Schreibzugriff
Default Voreingestellter Wert
UINT Datentyp Unsigned INT
Device Type
Index Name Typ Zugriff |Default-Wert Bedeutung
0x1000 Device Type |UINT32 |RO 0x00000000 |Device type of the EtherCAT
slave:
= The Lo-Word contains the
CoE profile used (5001).
= The Hi-Word contains the
module profile according to
the modular device profile.
Error Register
Index Name Typ Zugriff Default-Wert Bedeutung
0x1001 Error Regis- UINT32 RO 0x00000000 |Error Register Object
ter Bit 0 = 1: Generic error
Bit 1 = 1: Current error (SSC or
ASC)
Bit 2 = 1: Voltage error (LVS or
LVA)
Bit 3 ... 6: Reserved
Bit 7 = 1: Internal device error
(IME)
Manufacturer Device Name
Index Name Typ Zugriff Default-Wert Bedeutung
0x1008 Name VISIBLE |RO CM501.EC Device name of the EtherCAT
STRING slave
V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 55
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Manufacturer Hardware Version

Index Name Typ Zugriff Default-Wert Bedeutung
0x1009 Hardware VISIBLE |[RO Actual hard- |Hardware version of the Ether-
version STRING ware version CAT slave

Manufacturer Software Version

Index Name Typ Zugriff Default-Wert Bedeutung
0x100A Software ver- VISIBLE RO Actual firm- |Firmware version of the Ether-
sion STRING ware version CAT slave
Identity Object
Index Name Typ Zugriff Default-Wert Bedeutung
0x1018:00 |ldentifiy ob- |UINT8 |RO 0x04 (4dec) |Information of the slave
ject
0x1018:01 Vendor ID UINT32 |RO O0x4F (79dec) |Vendor ID of EtherCAT slave
device manufacturer
0x1018:02  |Product code 0xDC70 Product code of the EtherCAT
(56432dec) |slave
0x1018:03 |Revision 0x00000000 |Revision number of the Ether-
(Odec) CAT slave; the Low Word (bit
0-15) indicates the special termi-
nal number, the High Word (bit
16-31) refers to the device des-
cription
0x1018:04  |Serial num- 0x00000000 |Serial number of EtherCAT sla-
ber (Odec) ve
= the high word (bits 31-16)
contains a consecutive num-
ber
= the upper byte of the low
word (bits 15-8) contains the
manufacturing week
= the lower byte of the low
word (bits 7-0) contains the
manufacturing year
Timestamp Object
Index Name Typ Zugriff Default-Wert Bedeutung
0x10F8 Timestamp |UINT64 RO - Local timestamp of the device in
Object [ns]
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Diagnosis History

Index

Name

Typ

Zugriff

Default-Wert

Bedeutung

0x10F3

Diagnosis
History

RE-
CORD

0x10F3:0

Diagnosis
History

UINT8

RO

255

Highest supported subindex

0x10F3:1

Maximum
Messages

UINT8

RO

OxFA
(250dec)

Number of diagnosis messages
which can be stored in the dia-
gnosis history (subindex 6 on-
wards)

0x10F3:2

Newest Mes-
sage

UINT8

RO

Subindex of the newest diagno-
sis message (6-255)

0x10F3:3

Newest Ack-
nowledged
Message

UINT8

RW

Overwrite Mode (SI5, bit 4 =
0):

Read = 0: When the message
queue will be overwritten, the
slave sets SI3 to 0.

Writing = 0: The slave clears all
messages, i.e. resets SI2, SI3,
Sl4 and SI5 bit 5*

Writing = 1...5: The slave returns
SDO abort with code
0x06090030 (Value range of pa-
rameter exceeded)

Writing = 6..255: SI3 = written
value (without checking)**

Acknowledge Mode (SI5, bit 4
=1):

Read = 0: No messages have
been acknowledged so far

Read != 0: Subindex of latest
acknowledged diagnosis messa-
ge (6-69)

Writing = 0: All acknowledged
messages will be deleted

Writing = 1...5: The slave returns
SDO abort with code
0x06090032 (value of parameter
written too low)

Writing = 6...255: Messages are
acknowledged***

V2 | CM50L.EC
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Index

Name

Typ

Zugriff

Default-Wert

Bedeutung

0x10F3:4

New Messa-
ges Available

BOOL

RO

0

Overwrite Mode:

= 0: newest message was
read

= 1: newest message was not
read
Acknowledge mode:
= 0: no unacknowledged mes-
sage
= 1: diagnosis messages are
available

0x10F3:5

Flags

UINT2

RW

0x0000
(Odec)

Flags to control sending and sto-
ring of diagnosis messages

Bit 0: Enable Emergency sen-
ding

0: default if device does not sup-
port emergency sending

1: new diagnosis messages
shall be sent as emergency
message

Bit 1: Disable info messages

0: Info messages are stored in
the diagnosis message queue
(default)

1: Info messages will not be sto-
red in the diagnosis message
queue

Bit 2: Disable warning messages

0: Warning messages are stored
in the diagnosis message queue
(default)

1: Warning messages will not be
stored in the diagnosis message
queue

Bit 3: Disable error messages

0: Error messages are stored in
the diagnosis message queue
(default)

1: Error messages will not be
stored in the diagnosis message
queue

Bit 4: Mode selection for diagno-
Sis history handling
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Index Name Typ Zugriff |Default-Wert Bedeutung

0: Overwrite Mode: old messa-
ges are overwritten by new ones
when buffer is full

1: Acknowledge mode: New
messages do only overwrite
messages which were acknow-
ledged before

Bit 5: Overwrite/Discard Informa-
tion (read only) In Overwrite mo-
de:

1: unacknowledged messages

have been overwritten (= buffer
overrun) (SI3 is set to 0, too) In
Acknowledge mode:

1: message buffer is full with
acknowledged messages and a
new message is discarded

Bit 6.-15: reserved

0x10F3: Diagnosis OcC- RO Diagnosis message buffer.

6-255 Message TET_ Depending on SI1 the EtherCAT
STRING slave can store up to 250 mes-
sages; the first message is sto-
red in subindex 6, the second in
subindex 7and so on.

When the queue is full, the
EtherCAT slave shall overwrite
subindex 6 and so on, that al-
ways the latest maximum mes-
sages (SI1) shall be accessible
by the EtherCAT master.

*) Messages are deleted even if they were not acknowledged or read before.

**) All messages up to the age of the message which is in the written subindex are acknowled-
ged. The slave does not check if those messages have been read before. The slave returns
SDO abort with code 0x06090030 (value range of parameter exceeded) in the following case: If
SI3 is written with a value of a Subindex which does not hold a message.

***) All messages up to the age of the message which is in the written subindex are acknowled-
ged. The slave does not check if those messages have been read before. The slave returns
SDO abort with code 0x06090030 (value range of parameter exceeded) in the following case: If
SI3 is written with a value of a Subindex which does not hold a message.

Subindex 0: Highest supported subindex

Die Diagnose-Historie kann maximal so viele Diagnose-Meldungenenthalten, wie im Subindex
1: Maximum Messages angegeben ist. Diese sind beginnend mit Subindex 6 abrufbar. Subin-
dex 0 gibt den héchsten Subindex an, unter dem eine Diagnose-Meldung abgespeichert ist.
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Betriebsanleitung 59



9 | Konfiguration/Einstellung Baumer

Subindex 1: Maximum Messages

Die Diagnose-Historie kann so viele Diagnose-Meldungen enthalten, wie hier angegeben ist.
Dieser Wert betragt maximal 250.

Subindex 2: Newest Message

Mit dem Subindex 2 kénnen Sie abfragen, unter welchem Subindex in der Diagnose- Historie
die aktuell neueste Diagnose-Meldung gespeichert ist. Der Wert sollte zwischen 6 und 255 lie-
gen. Wenn aktuell keine Diagnose-Meldungen gespeichert sind, wird der Wert 0 zurlckgeliefert.

Subindex 3: Newest Acknowledged Message

Dieser Subindex enthalt den Subindex der neuesten bestatigten Diagnose- Meldung. Er kann
sowohl gelesen als auch geschrieben werden. In beiden- Fallen héngt die Bedeutung der Werte
vom aktuellen Modus ab.

Es gibt
= Uberschreibemodus (Overwrite Mode, Subindex 5, Bit 4 = 0) und
= Bestatigungsmodus (Acknowledge Mode, Subindex 5, Bit 4 = 1).

Uberschreibemodus:
Read = 0:

Wenn die Warteschlange fir Diagnose-Meldungen tberschrieben wird, setzt der EtherCAT-Sla-
ve Subindex 3 auf 0.

Writing = 0:

Wird der Wert 0 in Subindex 3 geschrieben, I6scht der EtherCAT-Slave Subindex 2, Subindex
3, Subindex 4 und Subindex 5 Bit 5 bzw. setzt diese auf 0.

INFO

Diagnose-Meldungen werden selbst dann geldscht, wenn sie vorher nicht bestatigt oder gele-
sen wurden.

Writing = 1...5:

Der Slave gibt SDO abort mit Fehlercode 0x06090032 (Geschriebener Parameterwert zu nied-
rig) zuruck.

Writing = 6...255:

Subindex 3 = Wert wird iberschrieben (ohne Uberpriifung). Bestatigungsmodus:
Read = 0:

Bisher wurden keine Diagnose-Meldungen bestatigt (Acknowledge).

Read != 0:

Subindex der zuletzt bestatigten Diagnose-Meldung (6-255) Writing = 0: Alle bestatigten Dia-
gnose-Meldung werden geldscht.

Writing = 1...5:

Der Slave gibt SDO Abort mit Fehlercode 0x06090032 (Geschriebener Parameterwert zu nied-
rig) zurlck.
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Writing = 6...255:

Die Diagnose-Meldungen werden bestatigt (Acknowledge).

INFO

Alle Diagnose-Meldungen bis zum Alter der Meldung, die sich im gerade geschriebenen Subin-
dex befindet, werden bestatigt (Acknowledge). Der EtherCAT-Slave Uberprift dabei nicht, ob
diese Diagnose-Meldungen vorher gelesen wurden.

Wenn Subindex 3 mit der Nummer eines Subindex beschrieben wird, der keine Diagnose-Mel-
dung enthalt. gibt der Slave SDO Abort mit Fehlercode 0x06090030 (Uberschreitung des Wer-
tebereichs des Parameters) zurick.

Subindex 4: New Messages Available
Uberschreibemodus:

0: Die neueste Diagnose-Meldung wurde gelesen.

1: Die neueste Diagnose-Meldung wurde nicht gelesen.
Bestatigungsmodus:

0: Keine unbestatigte Diagnose-Meldung vorhanden.

1: Es gibt Diagnose-Meldungen, die bestatigt werden kénnen.

Subindex 5: Flags

Bit 0: Emergency-Meldungen freischalten

0 Default, wenn Gerat keine Emergency-Meldungen versenden kann.

1 Neue Diagnose-Meldungen werden als Emergency-Meldungen versendet.

Bit 1: Info-Meldungen deaktivieren

0 Info-Meldungen werden in der Warteschlange fiir Diagnose-Meldungen gespeichert.
1 Info-Meldungen werden nicht in der Warteschlange fir Diagnose-Meldungengespei-
chert.

Bit 2: Warn-Meldungen deaktivieren

0 Warn-Meldungen werden in der Warteschlange fur Diagnose-Meldungengespeichert.
1 Warn-Meldungen werden nicht in der Warteschlange fir Diagnose-Meldungen gespi-
chert.

Bit 3: Fehler-Meldungen deaktivieren

0 Fehler-Meldungen werden in der Warteschlange fur Diagnose-Meldungen gespei-
chert.

1 Fehler-Meldungen werden nicht in der Warteschlange fir Diagnose-Meldungen ge-
speichert.

Bit 4: Modusauswabhl fiir Reaktion bei Puffer-Uberlauf der Diagnose-Historie

0 Uberschreibemodus: wenn der Puffer voll ist, werden alte Diagnose-Meldungen durch
neue uberschrieben.

1 Bestatigungsmodus: Neue Diagnose-Meldungen Uberschreiben nur dann altere Mel-

dungen, wenn diese vorher bestatigt wurden.
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Bit 5: Uberschreiben und Verwerfen von Informationen (read only)

Im Uberschreibemodus:

1 Unbestatigte Diagnose-Meldungen wurden iberschrieben (= Puffer-
Ubelauf). Dabei wurde auch Subindex 3 auf 0 gesetzt.

Im Bestatigungs-
modus:

1 Der Puffer fir Diagnose-Meldungen ist voll mit bestatigten Meldungen und

eine neue Diagnose-Meldung wird verworfen.

Subindex 6-255: Diagnosis Message
Subindex 6-255: Diagnosis message buffer

Abhangig von Subindex 1 kann der der EtherCAT-Slave bis zu 250 Diagnose-Meldungen spei-
chern. Dabei wird die erste Meldung in Subindex 6 gespeichert, die zweite in Subindex 7 usw.

Wenn der Puffer voll ist, Gberschreibt der EtherCAT-Slave Subindex 6 usw. sodass die letzten
Diagnose-Meldungen fir den EtherCAT-Master zuganglich sind. Deren genaue Anzahl wird
durch Subindex 1 vorgegeben.

9.4 Bitmapping und Prozessdaten des Gerats
Bei Einsatz in einem EtherCAT Master-System werden vom Baumer EtherCAT IO-Link-Master
diese Objekte im Adressbereich des EtherCAT Masters belegt. Die Prozessdaten haben nach-
folgend beschriebenen Aufbau:
TxPDO/RxPDO Zuordnung IO-Link- Slots
Prozessdatenzuordnung fur digitale Kanale oder |O-Link-Device auf Pin 4.
= Wenn ein Steckplatz auf Digital IN oder Digital OUT eingestellt ist, wird diesem Steckplatz
immer ein Byte Prozessdaten zugewiesen. Der Statuskanal des jeweiligen Slots selbst steht
in den gesamten Prozessdaten zur Verfigung, also im TxPDO Mapping of digital Inputs
oder RxPDO Mapping of digital Outputs.
= Wenn der Slot auf IOL_x/y |/ O Byte eingestellt ist, wird immer eine bestimmte Anzahl von
Bytes als Prozessdaten zugeordnet, die dem Typ (Eingang/Ausgang) und der Grosse (x/y)
entsprechen.
Ein-/Ausgangsbereich
Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 31
Prozess- |Prozess- |Prozess- |— - - - Prozess-
daten Byte |daten Byte |daten Byte daten Byte
0 1 2 31
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TxPDO Zuordnung digitaler Eingange

Prozessdatenzuordnung fir digitale Eingdnge auf Pin 4 und Pin 2.

Pin4 (C/Q) + Pin2 (1/Q) — Port basiertes Daten-Layout

Eingangsbyte n
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X0 Port X0 Port X1 Port X1 Port X2 Port X2 Port X3 Port X3
Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2
Eingangsbyte n+1
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X4 Port X4 Port X5 Port X5 Port X6 Port X6 Port X7 Port X7
Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2
Tab. 7: Port basiertes Daten-Layout_digitale Eingdnge Pin 4 und Pin 2
Pin4 (C/Q) + Pin2 (1/Q) - Pin basiertes Daten-Layout
Eingangsbyte n
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X0 Port X1 Port X2 Port X3 Port X4 Port X5 Port X6 Port X7
Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4
Eingangsbyte n+1
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X0 Port X1 Port X2 Port X3 Port X4 Port X5 Port X6 Port X7
Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2
Tab. 8: Pin basiertes Daten-Layout_digitale Eingange Pin 4 und Pin 2
TxPDO-Zuordnung digitaler Ausgange
Prozessdatenzuordnung fir digitale Ausgange auf Pin 4 und Pin 2.
Pin4 (C/Q) + Pin2 (1/Q) — Port basiertes Daten-Layout
Eingangsbyte n
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X0 Port X0 Port X1 Port X1 Port X2 Port X2 Port X3 Port X3
Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2
Eingangsbyte n+1
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X4 Port X4 Port X5 Port X5 Port X6 Port X6 Port X7 Port X7
Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2 Pin 4 Pin 2
Tab. 9: Port basiertes Daten-Layout_digitale Eingdnge Pin 4 und Pin 2
Pin4 (C/Q) + Pin2 (1/Q) — Pin basiertes Daten-Layout
Eingangsbyte n
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X0 Port X1 Port X2 Port X3 Port X4 Port X5 Port X6 Port X7
Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4 Pin 4

Eingangsbyte n+1
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Eingangsbyte n
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4 Bit 5 Bit 6 Bit 7
Port X0 Port X1 Port X2 Port X3 Port X4 Port X5 Port X6 Port X7
Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2 Pin 2

Tab. 10: Pin basiertes Daten-Layout_digitale Eingange Pin 4 und Pin 2

TxPDO-Zuordnung von Neuer verfiigbarer Nachrichten

Overwrite Mode 0: newest message was read

1: newest message was not read

Acknowledge Mode 0: no unacknowledged message

1: diagnosis messages are available which can be acknowledged

TxPDO-Zuordnung von Statusdaten

Fir jeden Port steht ein Statusbyte zur Verfiigung.

State of 10-Link Port X_:

Eingangsbyte n 0: Port nicht aktiviert

1: SIO mode Digitaleingang

2: SIO mode Digitalausgang

3: 10-Link-Kommunikation aktiviert

4: 10-Link-Kommunikation deaktiviert

State of 10-Link Port n_(n represents the Subindex/Module position):

Bit 0...3 IO-Link  |0x00 (Odec) Port Inactive

State 0x01 (1dec) Siomode Digital In
0x02 (2dec) Siomode Digital Out
0x03 (3dec) Communication OP
0x04 (4dec) Communication STOP

Bit 4...7 ErrorCo- 0x00 (0dec) No Error

de 0x10 (16dec) Watchdog Error

0x20 (32dec)

Buffer Overflow

0x30 (48dec)

Invalid Device ID

0x40 (64dec)

Invalid Vendor ID

Invalid 10-Link Revision

0x50 (80dec)
0x60 (96dec)

Invalid Frame Capability

0x70 (112dec)

Invalid Cycle Time

0x80 (128dec)

Invalid Length processdata

0x90 (144dec)

Invalid Length processdata

0XAO (160dec)

No Device deteced

0xBO0 (172dec)

Error PreOP
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9.5 Distributed Clocks (DC)

Das Gerat untersttzt die Weiterleitung von DC-Nachrichten und kann selber als Referenz-
Clock dienen. Die internen Zeitstempel sind limitiert auf 32 Bit.

Advanced Settings x
- General Distributed Clock
- Mailbox ]
- Distributed Clock Cyclic Mode

Assign to local uC Operation Mode: Free Run v

Enable Sync Unit Cycle (ps):
[#- ESC Access
SYNC O
Cycle Time {us): Shift Time (us):
{®) Sync Unit Cycle x1 w User Defined I:I
() User Defined + SYNCO Cycle

oo ] ko] P ]

[[] Based on Input Reference

+

[[]Enable SYNC O = IC'

SYNC1

() Syne Unit Cycle Cycle Time (ps):
® 5YNC 0 Cycle x1 | Shift Time (us) b ]

[[]Enable SYNC 1

[[]Use as potential Reference Clock

e

Y. INFO

Synchronisation der lokalen Ports des Gerates mit der DC ist nicht vorgesehen.

9.6 Objektverzeichnis
9.6.1 10-Link-Master einstellen

Digital 10 layout configuration:

Index Name Typ Zugriff Default Bedeutung
0x2001 PD Layout Confi- [UNIT8 |RW 0 = 0: Port-based
guration = 1: Pin-based

‘(Y. INFO
Q Nach einem Neustart des Geréts werden die Einstellungsénderungen des Webservers wirksam.

DO Substitute Configuration:

Index Name Typ Zugriff Default Bedeutung

0x2002:0 DO Substitute RE-
Configuration CORD
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Index Name Typ Zugriff |Default Bedeutung
0x2002:0 |Highest supported UINT8 |RO 1
subindex
0x2002:1 DO Substitue Mo- [UINT8 |RW 0 = Q: Off
de = 2: Hold last
9.6.2 10-Link-Ports einstellen
Digitale Ports
Index Name Typ
0x2100 Konfiguration Port X0 Parameter RECORD
0x2110 Konfiguration Port X1 Parameter
0x2120 Konfiguration Port X2 Parameter
0x2130 Konfiguration Port X3 Parameter
0x2140 Konfiguration Port X4 Parameter
0x2150 Konfiguration Port X5 Parameter
0x2160 Konfiguration Port X6 Parameter
0x2170 Konfiguration Port X7 Parameter
Tab. 11:10-Link-Port Class A/B
Q INFO
Parameter 0x21n0 (n = Ports X0 ... X7).
DO Substitute Configuration:
Index Name Typ Zugriff |Default Bedeutung
0x21n:00 |Port Xn Parame- |UNIT8 |RO 5
ter
0x21n:01 |Pin 4 (C/Q) BOOL |RW FALSE | = 0x00 (Odec) Digital Input (NO)
= 0x01 (1dec) Digital Input inver-
ted (NC)
0x21n0.2 |Digital input filter |UINT8 |RW 0x00 = 0x00 (0Odec) No filter
Pin 4 (C/Q) = OxOA (10dec) 1ms filter
= Ox1E (30dec) 3ms filter
= 0x32 (50dec) 5ms filter
= 0x64 (100dec) 10ms filter
= 0x96 (150dec) 15ms filter
0x21n0.3 |Reserved - - - -
0x21n0.4 Digital Mode Pin2 [UINT8 |RW 0x04 = 0x00 (0dec) Digital Input (NO)
(11Q) (4dec) | = 0x01 (1dec) Digital Input inver-
ted (NC)
= 0x02 (2dec) Digital Output
= 0x03 (3dec) Static ON (24V)
= 0x04 (4dec) Deaktiviert
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Index Name Typ Zugriff Default Bedeutung
0x21n0.5 |Digital Input Filter [UINT8 |RW 0x0A = 0x00 (0dec) = No filter
Pin2 (/Q) (10dec) | = 0Ox0A (10dec) = 1 ms filter
= Ox1E (30dec) = 3 ms filter
= 0x32 (50dec) = 5 ms filter
= 0x64 (100dec) = 10 ms filter
= 0x96 (150dec) = 15 ms
0x21n0.6 |lO-Link Process |UINT8 |RW 0 = 0 =No Swap
Data Swap = 1 =16 Bit Swap
= In case of odd data length
the last byte will not be tou-
ched
= 2 =32 Bit Swap
= In case the data length is
not on 4 byte boundary
= 3 byte, swap of byte x with
x+2. x+1 will not be touched
= 3 byte, swap of byte x with
x+2. x+1 will not be touched
= 1 byte, byte will not be tou-
ched
= 3 = Full Swap
9.6.3 Gerate-Reset
Firmware Update
Index Name Typ Zugriff Default Bedeutung
Ox5FFF |Reset to Factory |UNIT8 WO - = 1: Device Config
= 2: Network Config
= 3: Application Config
= 4: Factory reset
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9.7 Industrial Internet of Things (lloT)
9.71 JSON
Allgemeine JSON-Einstellungen
Unterst
Nr. REST API URL Beschreibung ttzt
1 |GET Jiolink/v1/gateway/identification |ldentification of the gateway Ja
GET /iolink/v1/gateway/capabilities | Capabilities of the gateway Ja
GET /iolink/v1/gateway/configuration |Read network configuration of the gate- |Ja
way
4  |POST Jiolink/v1/gateway/configurati- |Write network configuration of the gate- |Ja
on way
POST Jiolink/v1/gateway/reset Reset the gateway including all masters |-
POST /iolink/v1/gateway/reboot Reboot the gateway including all masters |-
GET /iolink/v1/gateway/events Event log containing all events from gate- |Ja
way, masters, ports, and devices
8 |GET Jiolink/v1/masters Get all available master number keys and |Ja
identification information
9 |GET /iolink/v1/masters/$MAS- Capabilities of the master Ja
TER_NUMBER/ capabilities
10 |GET Jiolink/v1/masters/$MAS- Read identification of the master Ja
TER_NUMBERY/ identification
11 |POST /iolink/v1/masters/$MAS- Write identification of the master Ja
TER_NUMBERY/ identification
12 |GET Jiolink/v1/masters/$MAS- Get all available port number keys Ja
TER_NUMBER/ports
13 |GET Jiolink/v1/masters/$MAS- Read capability information of the speci- |Ja
TER_NUMBER/ports/ $PORT_NUM- |fied port
BER/capabilities
14 |GET Jiolink/v1/masters/$MAS- Read status of the master Ja
TER_NUMBER/ports/ $PORT_NUM-
BER/status
15 |GET Jiolink/v1/masters/$MAS- Read configuration of the specified port |Ja
TER_NUMBER/ports/ $PORT_NUM-
BER/configuration
16 |POST /iolink/v1/masters/$MAS- Write configuration of the specified port  |Ja
TER_NUMBER/ ports/$PORT_NUM-
BER/configuration
17 |GET Jiolink/v1/masters/$MAS- Read data storage content of the specified|Ja
TER_NUMBER/ports/ $PORT_NUM- |port
BER/datastorage
18 |POST /iolink/v1/masters/$MAS- Write data storage content of the specified |Ja
TER_NUMBER/ ports/$PORT_NUM- |port
BER/datastorage
19 |GET /iolink/v1/devices Address all devices of all masters Ja
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Unterst

Nr. REST API URL Beschreibung ttzt

20 |GET /iolink/v1/devices/{deviceAlias}/ Read capability information of the speci- |Ja
capabilities fied device

21 |GET Jiolink/v1/devices/{deviceAlias}/ |Read identification information of the spe- |Ja
identification ci- fied device

22 |POST Jiolink/v1/devices/{deviceAli- |Write identification information of the spe- |-
as}/identification cified device

23 |GET Jiolink/v1/devices/{deviceAlias}/ |Read process data value from the speci- |Ja
processdata/ value?format=byteArray fied device

24 |GET Jiolink/v1/devices/{deviceAlias}/ |Read process data input value from the |Ja
processdata/ getdata/value?for- speci- fied device
mat=byteArray

25 |GET Jiolink/v1/devices/{deviceAlias}/ |Read process data output value from the |Ja
processdata/ setdata/value?for- specified device
mat=byteArray

26 |POST Jiolink/v1/devices/{deviceAli- |Write the process data output value to the |Ja
as}/processdata/ value specified device

27 |GET /iolink/v1/devices/{deviceAlias}/ Read a specific parameter value and its |Ja
parameters/ {index}/value/?for- sub- parameter values (if the parameter
mat=byteArray has com- plex type) with the given index

of the device

28 |GET /iolink/v1/devices/{deviceAlias}/ Read the value of a specific sub-parame- |Ja
parameters/ {index}/subindices/{sub- |ter with the given index and subindex
index}/value/?format= byteArray

29 |GET Jiolink/v1/devices/{deviceAlias}/ |Read a specific parameter value with the |-
parameters/{parameterName}/va- gi- ven name
lue/?format=byteArray

30 |POST Jiolink/v1/devices/{deviceAli- |Write the parameter with the given index |Ja
as}/parameters/ {index}/value to the device

31 |POST Jiolink/v1/devices/{deviceAli- |Write the parameter with the given name |-
as}/parameters/ {parameterName}/  to the device
value

32 |POST /iolink/v1/devices/{deviceAli- |Write the sub-parameter with the given in- |Ja
as}/parameters/ {index}/subindices/ |dex and subindex to the device
{subindex}/value

33 |POST Jiolink/v1/devices/{deviceAli- |Write the sub-parameter with the given -
as}/parameters/ {parameterName}/ |para- meter name and sub-parameter na-
subindices/{subParameterName}/ va- /me to the device
lue

34 |POST Jiolink/v1/devices/{deviceAli- |Read or write one or more parameters as |Ja
as}/ blockparametrization/?for- a block
mat=byteArray

35 |GET Jiolink/v1/devices/{deviceAlias}/ |Read event log from the specified device |Ja
events

36 |GET Jiolink/v1/mqtt/configuration Read configuration of MQTT clients Ja
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Unterst
Nr. REST API URL Beschreibung litzt
37 |POST Jiolink/v1/mqtt/configuration Write configuration of MQTT clients -
38 |GET /iolink/v1/mqtt/topics Read list of MQTT topics -
39 |POST Jiolink/v1/mqtt/topics Write list of MQTT topics -
40 |DELETE Jiolink/v1/mqtt/topics/{topi- |Delete a specific MQTT topic -
clD}
41 |GET Jiolink/v1/mqtt/topics/{topiclD} |Read a specific MQTT topic -
42 |GET Jiolink/v1/mqtt/connectionstatus |Read connection status Ja
Vendorspezifische JSON-Einstellungen
Unterst
Nr. REST API URL Beschreibung ttzt
43 |GET Jiolink/v1/vendor/masters/ Diagnostic configuration of the master Ja
$SMASTER_NUMBER/diagnostics/
configuration
44 |GET /iolink/v1/vendor/masters/ Diagnostic values of the master Ja
$MASTER NUMBER/diagnostics/va-
lue
45 |GET Jiolink/v1/vendor/masters/ Current statistic values of the specified Ja
$MASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER!/ statistics/current
46 |GET Jiolink/v1/vendor/masters/ Voltage statistic values of the specified Ja
$MASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBERY/ statistics/voltage
47 |GET Jiolink/v1/vendor/masters/ Temperature statistic values of the speci- |Ja
$MASTER_NUMBER/ports/ fied port of the master
$PORT_NUMBER!/ statistics/tempe-
rature
48 |GET /iolink/v1/vendor/masters/1/ 10-Link stack statistic values of the speci- |-
ports/1/statistics/ stack fied port of the master
49 |GET Jiolink/v1/vendor/masters/ Diagnostic configuration of the specified |Ja
$MASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/ diagnostics/confi-
guration
50 |GET /iolink/v1/vendor/masters/ Diagnostic current value of the specified |Ja
$MASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/ diagnostics/cur-
rent
51 |GET /iolink/v1/vendor/masters/ Diagnostic voltage value of the specified |Ja
$MASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/ diagnostics/volta-
ge

70 Betriebsanleitung CM501.EC | V2



Baumer

Konfiguration/Einstellung | 9

$MASTER_NUMBER/ports/
$PORT_NUMBER/ diagnostics/tem-
perature

fied port of the master

Unterst
Nr. REST API URL Beschreibung ttzt
52 |GET /iolink/v1/vendor/masters/ Diagnostic temperature value of the speci-|Ja

9.7.2 MQTT
Q INFO

Bei der Aktivierung von MQTT muss JSON zwingend aktiviert werden.

MQTT-Einstellungen

Nr. MQTT-Topics Beschreibung

1 |SMQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ga- |ldentification of the gateway
teway/ identification

2 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ga- Capabilities of the gateway
teway/ capabilities

3 $MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ga- |Network configuration of the gateway
teway/ configuration

4 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Get all available master number keys and
masters identification information

5 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Diagnostic values of the master
masters/SMASTER NUMBER/diagnostics/va-
lue

6 |$SMQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Diagnostic configuration of the master
masters/SMASTER _NUMBER/diagnostics/
configuration

7 |$SMQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Capabilities of the master
masters/SMASTER _NUMBER/capabilities

8 |$SMQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC fiolink/v1/ Identification of the master
masters/$MASTER _NUMBER/identification

9 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Get all available port number keys
masters/SMASTER _NUMBER/ports

10 |[$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC Jiolink/v1/ Read capability information of the speci-
masters/SMASTER_NUMBER/ports/ fied port
$PORT_NUMBER/capabilities

11 | $MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Read actual status of the specified port
masters/$MASTER_NUMBER/ports/
$PORT_NUMBER/status

12 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Read/Write configuration of the specified
masters/SMASTER_NUMBER/ports/ port
$PORT_NUMBER/configuration

13 | $MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Diagnostic configuration of the specified
masters/SMASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/diagnostics/ configuration

V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 71



9 | Konfiguration/Einstellung

Baumer

Nr. IMQTT-Topics Beschreibung
14 | $MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Diagnostic current value of the specified
masters/SMASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/diagnostics/ current
15 [$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC fiolink/v1/ Diagnostic voltage value of the specified
masters/SMASTER _NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/diagnostics/ voltage
16 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC Jiolink/v1/ Diagnostic temperature value of the speci-
masters/SMASTER_NUMBER/ports/ fied port of the master
$PORT_NUMBER/diagnostics/ temperature
17 | $MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Current statistic values of the specified
masters/SMASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/statistics/ current
18 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/ Voltage statistic values of the specified
masters/SMASTER_NUMBER/ports/ port of the master
$PORT_NUMBER/statistics/ voltage
19 $MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC/iolink/v1/mas- Temperature statistic values of the speci-
ters/SMASTER _NUMBER/ports/$PORT_NUM- fied port of the master
BER/statistics/ temperature
20 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/de- |Read/Write process data value from/to the
vices/$DEVICE_ALIAS/processdata/value specified device
21 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/de- |Read process data input value from the
vices/$DEVICE_ALIAS/processdata/getdata/ |speci- fied device
value
22 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/de- |Read process data output value from the
vices/$DEVICE_ALIAS/processdata/setdata/ |spe- cified device
value
23 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /iolink/v1/de- |Read event log from the specified device
vices/$DEVICE_ALIAS/events
24 |$SMQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /Asset Information about the publisher (network,
ven- dor, firmware)
25 |$MQTT_CLIENT_HEAD_TOPIC /Online Status of the publisher (online when
connec- ted)
9.7.3 OPC UA
Q INFO
Die in den Screenshots genannten Gerate dienen als Beispiel.
Das Gerat hat einen OPC-UA-Server. Ein OPC-UA-Client kann eine Verbindung zum Gerat auf-
bauen und auf folgende Parameter zugreifen:
= Gerateidentifikation,
= Konfigurationsparameter,
= Prozessdaten,
= Messwerte,
= Diagnoseinformationen,
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= Statistikinformationen, usw.
Der OPC-UA-Client stellt eine Verbindung tber folgende URL her:
opc.tcp://IP-Adresse:4840

INFO

Fir IP-Adresse wird die IP-Adresse des Gerats verwendet.

OPC UA PC Client

Das Gerét besitzt einen integrierten OPC UA Server. Mit einem OPC UA Client kdnnen Sie mit
dem Gerat kommunizieren.

Fir Testzwecke kann z. B. der UaExpert von der Unified Automation GmbH verwendet werden:
https://www.unifiedautomation.com.

Ein OPC UA Client kann mit der Authentifizierung ,anonym® lesend auf das Gerat zugreifen. Ein
OPC UA Client kann mit der Authentifizierung ,Benutzername und Passwort” lesend und schrei-
bend auf das Gerat zugreifen, falls der verwendete Benutzer Schreibrechte hat.

Mit CM50I1.PN verbinden

Voraussetzung:
= Sie haben einen OPC UA Client.

= Falls Sie schreibend auf das Gerat zugreifen wollen:
Sie kennen Benutzername und Passwort und haben Schreibrechte.

= Sie kennen die IP-Adresse des Geréats.
Vorgehen:
a) Starten Sie UaExpert.
b) Erstellen Sie mit File > New ein neues Projekt.
c) Figen Sie mit Server > Add einen neuen Server hinzu.
Ergebnis:
v" Der Dialog Add Server wird mit Registerkarte Discovery angezeigt.
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B Add Server ?

Configuration Name | CM501

PKI Store Default
Discovery Advanced

Endpoint Filter: |No Filter

1 Local
1. ServersOnNetwork
## Local Network
hd @ Global Discovery Server
@ < Double click to Add GDS Server... >
v @ Reverse Discovery
4 < Double click to Add Reverse Discovery... »
v % Custom Discovery
4 < Double click to Add Server... »
v () Recently Used
- CMs0l

Authentication Settings

@ Anonymous

Username Stare

Password

Certificate

Private Key

[ connect Automatically

Cancel

. Add Server

Configuration Mame | CM501

PKI Store Default

Discovery Advanced

Server Information
Endpeint Url
Reverse Connect
Security Settings
Security Policy

Message Security Mode

Authentication Settings

@ Anonymous

Username

Password

Certificate

Private Key

Session Settings

Session Name

[ connect Automatically

[ope.tep://192. 168.0.250:4840

a

MNone

MNone

Store

Cancel

Abb. 29: Dialog Add Server - Registerkarten Discovery und Advanced

a) Geben Sie im Feld Configuration Name einen Namen fiir lhre Konfiguration ein z. B. Test.

b) Wahlen Sie die Registerkarte Advanced.

c) Im Bereich Server Information der Registerkarte Advanced geben Sie in das Datenfeld

Endpoint Url folgendes ein:

opc.tcp://<IP-Adresse>:4840

Setzen Sie fur <IP-Adresse> die IP-Adresse des Gerats ein.

d) Wahlen Sie im Bereich Authentication Settings die Option Username/ Password an, falls
Sie schreibend auf das Gerat zugreifen wollen oder Anonymous, falls Lesezugriff aus-

reicht.

e) Falls Sie die Option Username/Password gewahlt haben, geben Sie dort Ihren Benutzer-

namen und ggf. lhr Passwort ein.
f) Klicken Sie OK.

v Im Projektfenster tragt der UaExpert den Server unter Project > Servers mit der gewahl-

ten Bezeichnung ein.

g) Offnen Sie das Kontextmenii des Servers (im Beispiel Test) und wahlen Connect.

Ergebnis:
v' Die Verbindung wird aufgebaut.

Der Client kann anonym (nur lesend) oder mit Benutzername/Passwort (lesend und schreibend)
auf Gerateparameter zugreifen. Der Benutzername und das Passwort werden mit dem Webser-

ver eingestellt.

Die folgende Abbildung zeigt einen Ausschnitt des Informationsmodells des Gerats.
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~ |3 Objects
v oy DeviceSet
v & CM50LPN

=) Configuration

e DeviceConfiguration
e Devicelnformation
¥ DeviceManual

¥ DeviceRevision

i Forcing

¥ HardwareRevision
oo [OLinkMaster

e Maintenancelnformation
¥ Manufacturer

¥ ManufacturerUri

e MethodSet

¥ Model

o ParameterSet

e ProcessDataMonitor
¥ ProductCode

¥ RevisicnCounter

¥ SerialMumber

¥ SoftwareRevision

I3 Status

e Server

Abb. 30: OPC-UA-Server - Informationsmodell des Gerats

Die folgende Abbildung zeigt einen Ausschnitt des Informationsmodells eines 10-Link-Ports.
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v i Port X7
) Alarms
) Capabilities
) Configuration
v o Device
I Alarms
W DeviceficcessLocks
@ DeviceHealth
¥ DevicelD
I General
¥ HardwareRevision
I Identification
¥ Manufacturer
e MethodSet
¥ MinCycleTime
¥ Model
¥ ModeVersion
e ParameterSet
¥ ProductlD
ProductText
ProfileCharacteristic
RevisionlD
SerialMumber
SoftwareRevision
VendorlD
YendorText
W DeviceConfigurationDisabled
~ | Diagnostics
= Configuration
v |3 Current
@ CurrentPini
8 CurrentPin2
& CurrentPind
I=) Flags
I2) Temperature
) Voltage
I Information
e MethodSet
W ModeVerzion
e ParameterSet
v |3 SIOProcessData
@ PinZProcessData
I Statistics
I Statistics
¥ VendorlD
Abb. 31: OPC-UA-Server - Informationsmodell eines Ports

L I R L S S S

9.7.3.2 Authentifizieren

Benutzer-Login

Fir OPC UA gelten die selben Benutzer und Passworter, wie in der Webserver-Beschreibung
dokumentiert.
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Eine Verbindung zum OPC UA Server wird mit dem Benutzer guest gestartet, mit dem ein le-
sender Zugriff auf die OPC UA Objekte mdglich ist.

Project =
v [1 Project
b ﬂ Servers
2 cMms0l
v [1 Documents Connect
[3 DataAcce ¥ Disconnect

“y, Properties...

FJ Change User...
Address Space = FRemove g X
& | Mo Highlight -

Abb. 32: Benutzer wechseln

Fir weitere Aktionen muss der Benutzer umgestellt werden.
Vorgehen:
a) Benutzername <admin>

b) Passwort <private>

B Change User - CM501 ? et

Authentication Settings

O Anonymous

Username | admin | Store

Password ||-|-||| |

Certificate

Private Key

Cancel

Abb. 33: Benutzername und Passwort

Forcing
Uber OPC UA kénnen digitale Ausgange manuell geschaltet werden (Forcing).
Schritt 1

Mit der Methode GetForcingID eine ID vom Geréat erzeugen.
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o

|Addess Space

f X

7 | No Highlight

3 Root

~ | Objects
v & DeviceSet
v J& CM30IL.PN

> I Cenfiguration

> & DeviceConfiguration

> & Devicelnformation
# DeviceManual

¥ DeviceRevision
b & Forcing

>

>
>
>

2 AssignedForceld

G OutputPind ¥4 Rebrowse

@ ouputpina [0 Gl

ﬁ. o IR P o ]

Abb. 34: Aufruf der GetForcinglD-Methode

. Call GetForcinglD on Forcing

Qutput Arguments
Name Value

DataType Description

Force Id | 2527038128

Message |Fur::ing ID has been ass.igr1| El |SEI'U'E 8s... | 5fring

Status |0

| unt32

| nt3z

| cal

Close

Abb. 35: Dialog der GetForcinglD-Methode

_INFO

Die ForcinglID ist nur 10 Sekunden gultig. Die Gultigkeit verlangert sich mit jedem Aufruf einer
Forcing-Funktion wieder auf 10 Sekunden.

Schritt 2

Digitale Ausgange mit den Methoden OutpuPin2 bzw. OutputPin4 setzen.
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Address Space
& | Mo Highlight

3 Root
v |3 Objects

v oy DeviceSet
v & CMS0LPN

=

e DeviceConfiguration
oo Devicelnformation

Configuration

W DeviceManual

W DeviceRevision

v &

Fercing

) AszignedForceld
9 GetForcinglD

&% Port X0
S DA

Abb. 36: Aufruf der Methode OutputPin2

W Call..

Die Methode OutputPin2 erwartet als Parameter die erhaltene Forcing ID, eine Bit-Maske und

die zu schreibend

en Daten.

9.7.3.3 Gerateidentifikation
Das Gerét stellt Knoten fir die Gerateidentifikation bereit. Der OPC UA Client kann beispiels-
weise im Knoten SoftwareRevision die Version der verwendeten Gerate-Firmware auslesen.
Knotenname Knotenklasse Zugriff Beschreibung
Manufacturer Variable lesen Geratehersteller
ManufacturerUri Variable lesen URL des Gerateherstellers
Model Variable lesen Modellbezeichnung des Gerates
ProductCode Variable lesen Produktcode des Gerates
RevisionCounter Variable lesen Hardware-Revision des Gerates
SerialNumber Variable lesen Seriennummer des Gerates
SoftwareRevision Variable lesen Revision/Version der Gerate-Firmwa-

re

Tab. 12: Gerateidentifikation
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3 |No Highlight - 4 Server Meode Id Display Name Value Datatype
I3 Root 1 CM30I NSB|Mumeric|161 Manufacturer "en", "Baumer" Localized Text

v ) Object 2 CM301 MNS6|Mumeric|166 ManufacturerUri www.baumer.com String
Jects 3 CMS50 NSB[Numeric|162 Model "en", "CM50LPN" LocalizedText

v o DeviceSet 4 CM30I MNSB|Mumeric| 167 ProductCode 11261571 String

v @& CMS0LPN 5 CM30I MNSB[Mumeric|163 RevisionCounter 1 Int32

. . 6 CM501 NSE|Mumeric|164 SerialNumber 6040000002979658 String

[ Configuration 7 CM50I NSE|Mumeric|165 SoftwareRevision V1.3.0 String

@ DeviceConfiguration
% Devicelnformation

¥ DeviceManual

« DeviceRevision

o Forcing

¥ HardwareRevision

&% 10LinkMaster

o Maintenancelnformation

¥ Manufacturer

# ManufacturerUri
&% Methodset

¥ Model

@ ParameterSet

e ProcessDataMonitor
¥ ProductCode

# RevisionCounter

# SerialNumber

W SoftwareRevision

[ Status

o Server
o Types
= Views

Abb. 37: Gerateidentifikation

9.7.34 Konfigurationsparameter

Der OPC UA Server stellt Knoten mit Konfigurationsparametern des Gerates bereit. Der OPC

UA Client kann beispielsweise im Knoten OverTemperature den oberen Grenzwert fir die

Temperatur auslesen.

Knotenklass

Knotenname e Zugriff Default Beschreibung

CurrentHysteresis |Variable lesen 10 mA |Strom-Hysterese, Einheit: mA
Uberschreitet der Strom den Grenz-
wert, dann muss der Strom erst um
den Hysteresewert wieder unter den
Grenzwert fallen, um die Diagnose
aufzuheben.

OverTemperature |Variable lesen 70 °C | Oberer Grenzwert fur die Temperatur
eines Ports, Einheit: 0,1 °C

OverVoltagelL Variable lesen 30V Oberer Grenzwert fur die Spannung
in der Versorgungslinie 1, Uberwacht
werden kdnnen Pins mit der Funktion
L+, DI, DO, DIO, IO-Link, Einheit: mV

OverVoltagel2 Variable lesen 30V Oberer Grenzwert flr die Spannung
in der Versorgungslinie 2, Einheit:
mV

TemperatureHys- |Variable lesen 2°C Temperatur-Hysterese, Einheit: 0,1

teresis °C
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Knotenname

Knotenklass
e

Zugriff

Default

Beschreibung

Uberschreitet die Temperatur den
Grenzwert, dann muss die Tempera-
tur erst um den Hysteresewert wieder
unter den Grenzwert fallen, um die
Diagnose aufzuheben.

UnderTempera-
ture

Variable

lesen

-25°C

Unterer Grenzwert fir die Tempera-
tur eines Ports, Einheit: 0,1 °C

UnderVoltage L

Variable

lesen

18V

Unterer Grenzwert fir die Spannung

in der Versorgungslinie 1, Gberwacht
werden kdnnen Pins mit der Funktion
L+, DI, DO, DIO, IO-Link, Einheit: mV

UnderVoltage L2

Variable

lesen

18V

Unterer Grenzwert fir die Spannung
in der Versorgungslinie 2, Einheit:
mV

Voltage Hystere-
sis

Variable

lesen

300 mV

Spannungs-Hysterese, Einheit: mV

Uberschreitet die Spannung den
Grenzwert, dann muss die Spannung
erst um den Hysteresewert wieder
unter den Grenzwert fallen, um die
Diagnose aufzuheben.

Tab. 13: Geratebezogene Konfigurationsparameter
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#3 |No Highlight - #  Server Node Id Display Name Value Datatype
=) Root a1 CM30I MSB|Mumeric|2057 CurrentHysteresis 0 Ulnt16
v & Objects 2 CM30I NSEINumericl?.OSO COwerTemperature T0 Float
3 CM30I1 MS6|Murmeric|2038 OverVoltagel 30000 Int32
¥ e DeviceSet 4 CM30I MSE|Mumeric|2059 OwverVoltagel2 30000 Int32
v % CMS0IPN 5 CM30I MNSB|Mumeric|2051 TermnperatureHyster... 2 Float
) . i} CM30I MS6|Mumeric|2049 UnderTemperature  -23 Float
i) Coenfiguration 7 CMS0l MSE|Murneric|2060 UnderVoltagel 17000 Int32
e DeviceConfiguration 8 CM30I MSE|Mumeric|2061 UnderVoltagel2 17000 Int32
& Devicelnformation 9 CM30I MEE|Mumeric|2062 VoltageHysteresis 300 Ulnt1&
¥ DeviceManual
@ DeviceRevision
e Forcing
¥ HardwareRevision
v g |0LinkMaster
[ Alarms
2 Capabilities
@ DevicelD
[ﬁ Diagnostics
[ Identification
[ﬁ Management
¥ MasterConfigurationDisabled
v MethodSet
v & ParameterSet
@ ApplicationSpecificTag
v @@ CurrentHysteresis
¥ EngineeringUnits
@ FunctionTag
@ LocationTag
@ MasterType
@ MaxNumberQfPorts
@ MaxPowerSupply
@ MeanTemperature
0 MeanVoltagel
@ MeanVoltagel2
@ OverTemperature
@ OverVoltagel
@ OverVoltagel2
@ SumCurrentl
@ SumCurrentl2
@ TemperatureHysteresis
@ UnderTemperature
@ UnderVoltagel
@ UnderVoltagel2
@ VoltageHysteresis
Abb. 38: Geratebezogene Konfigurationsparameter
Knotenklass
Knotenname e Zugriff Default Beschreibung
OverCurrentPin1, |Variable lesen 0 Warnstufe fir Stromobergrenze an
OverCurrentPin2, Pin 1, Pin 2 oder Pin 4, Einheit: 1 mA
OverCurrentPin4 0: Uberwachung nicht aktiviert
UnderCurrent- Variable lesen 0 Warnstufe fiir Stromuntergrenze an
Pin1, Pin 1, Pin 2 oder Pin 4, Einheit: 1 mA
UnderCurrent- 0: Uberwachung nicht aktiviert
Pin2,
UnderCurrentPin4

Tab. 14: Portbezogene Konfigurationsparameter
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44 | Mo Highlight

B4 Server Mode Id Display Mame Value Datatype
) Root 1 CM30I MSE|Mumeric| 34860 CwerCurrentPinl 1] Int32
v ) Objects 2 CM30I MS6|Mumeric|34862 OwerCurrentPind 0 Int32
d 3 CM30I MSE|Mumeric|34864 OwerCurrentPind 1] Int32
v e DeviceSet 4 CM30I MNSB|Mumeric|34861 UnderCurrentPin1 0 Int32
v & CMS0LPN 5 CM30I MS6|Mumeric|34863 UnderCurrentPin2 1] Int32
i} CM30I MNSE|Mumeric|34863 UnderCurrentPind 0 Int32

I Configuration
i DeviceConfiguration
% Devicelnformation
# DeviceManual
# DeviceRevision
% Forcing
¥ HardwareRevision
¥ @ IOLinkMaster
= Alarms
[ Capabilities
W DevicelD
[ Diagnostics
[ Identification
[ Management
@ MasterConfigurationDisabled
e MethodSet
@ ParameterSet
v g Port X0
= Alarms
) Capabilities
= Cenfiguration
o Device
@ DeviceConfigurationDisabled
v D Diagnostics

v 2 Configuration

OwerCurrentPin1
OwverCurrentPind
OwerCurrentPingd
UnderCurrentPin1
UnderCurrentPin2
UnderCurrentPind

Gooopa

Abb. 39: Portbezogene Konfigurationsparameter

9.7.3.5 Prozessdaten
Der OPC UA Server stellt Knoten mit Prozessdaten bereit. Der OPC UA Client kann beispiels-
weise im Knoten Pin2ProcessData den Wert an Pin 2 eines Ports auslesen.
Knotenname Knotenklasse Zugriff Beschreibung
Pin2ProcessData Variable lesen Prozessdaten an Pin 2
Pin4ProcessData Variable lesen Prozessdaten an Pin 4
Tab. 15: Prozessdaten

V2 | CM50L.EC Betriebsanleitung 83



9 | Konfiguration/Einstellung

Baumer

¥4 | Mo Highlight

2 Root
v |5 Objects
¥ s DeviceSet
¥ e CMS0LPN
=) Configuration
o DeviceConfiguration
o Devicelnformation
¥ DeviceManual
¥ DeviceRevision
@& Forcing
¥ HardwareRevision
¥ oo |0OLinkMaster
) Alarms
I Capabilities
@ DevicelD
I2) Diagnostics
I=) Identification
=) Management
# MasterConfigurationDisabled
e MethodSet
% ParameterSet
v & Port XD
[ Alarms
[ Capabilities
2 Configuration
# DeviceConfigurationDisabled
D Diagnostics
2 Information
e MethodSet
¥ MNodeVersion
e ParameterSet

hd ﬁ S5I0ProcessData

0 Pin2ProceszData
@ PindProcessData
Abb. 40: Prozessdaten

A # Server
a1 CM501
2 CM501

MNeode Id

MNS6[Mumeric|33340
MSE|Mumeric|33341

Display Name Value
PinZProcessData false
PindProcessData false

9.7.3.6 Messwerte

Der OPC UA Server stellt Knoten mit berechneten Messwerten bereit. Der OPC UA Client kann

beispielsweise im Knoten SumCurrentL den berechneten Summenstrom der Versorgungslinie

1 auslesen.

Knotenname Knotenklasse Zugriff Beschreibung

SumCurrentL Variable lesen Aus Einzelmessungen berechneter
Summenstrom in der Versorgungsli-
nie 1, Einheit: mA

SumCurrentL2 Variable lesen Aus Einzelmessungen berechneter
Summenstrom in der Versorgungsli-
nie 2, Einheit: mA

MeanTemperature Variable lesen Mittelwert fr die Temperatur der
Baugruppe, berechnet aus den an
den drei Chips einzeln gemessenen
Temperaturwerten, Einheit: °C

MeanVoltageL Variable lesen Mittlere Spannung in der Versor-
gungslinie 1, Einheit: mV

MeanVoltagelL 2 Variable lesen Mittlere Spannung in der Versor-
gungslinie 2, Einheit: mV

Tab. 16: Geratebezogene (berechnete) Messwerte
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3 | Mo Highlight

3 Root
v [ Objects
v % DeviceSet
v i CMS0LPN
[ Configuration
% DeviceConfiguration
% Devicelnformation
¥ DeviceManual
«# DeviceRevision
% Forcing
¥ HardwareRevision
v % 10LinkMaster
=) Alarms
) Capabilities
@ DevicelD
D Diagnostics
[ Identification
[ﬁ Management
¥ MasterConfigurationDisabled
&% MethodSet
v & ParameterSet
ApplicationSpecificTag
CurrentHysteresis
FunctionTag
LocationTag
MasterType
MaxMumberOfPorts
MaxPowerSupply
MeanTemperature
MeanVoltagel

MeanVoltagel2d

OverTemperature
OverVoltagel
OverVoltagel2
SumCurrentL
SumCurrentL2
TemperatureHysteresis
UnderTemperature
UnderVoltagel
UnderVoltagel2
VoltageHysteresis

copoo0oOOOBODOEOROOD

(S P

& Server

CM3501
CM3501
CM3501
CM3501
CM501

Abb. 41: Geratebezogene (berechnete) Messwerte

Mode Id

MSE|Mumeric|2052
MSE|Mumeric|2053
MNSE|Mumeric|2054
MS6|Mumeric|2055
MNSE|Mumeric|2056

Display Name
SumCurrentL 114
SumCurrentlL2 0
MeanTemperature 3.6
MeanVoltagel
MeanVoltagel2

Value

24037
24180

Datatype

Int32
Int32
Float
Int32
Int32

Knotenname

Knotenklasse

Zugriff

Beschreibung

CurrentPin1,
CurrentPin2,
CurrentPin4

Variable

lesen

Strom gemessen an Pin 1, Pin 2 oder

Pin 4, Einheit: mA

TemperaturePin1,
TemperaturePin2,
TemperaturePin4

Variable

lesen

Temperatur gemessen an Pin 1, Pin

2 oder Pin 4, Einheit: °C

VoltagePin1,
VoltagePin2,
VoltagePin4

Variable

lesen

Spannung gemessen an Pin 1, Pin 2

oder Pin 4, Einheit: mA

Tab. 17: Portbezogene Messwerte
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4 |No Highlight || #  Server Node Id Display Name Value Datatype

=5 Roet a1 CM30I MNS6|Mumeric|34836 CurrentPin 31 Int32
v 5 Objects 2 CM30I MN56|Mumeric|34837 CurrentPin2 0 Int32
g 3 CM30I NSB|Mumeric|34838 CurrentPind 0 Int32
~ e DeviceSet 4 CM30I MN56|Mumeric|34854 MaxTemperaturePin 36.7 Float
v & CMS0LPN 5 CM50I MNSE|Mumeric|34855 Max TemperaturePin2 36.7 Float
. . 6 CM50I MNS6|Mumeric|34856 MaxTemperaturePind 36.7 Float
5 Configuration 7 CM301 NSB|Numeric|34851 MinVoltagePinl 24022 Int32
@ DeviceConfiguration 8 CM50I MNS6|Mumeric|34852 MinVoltagePind =162 Int32
g CM50I MNSB|Mumeric|34853 MinVoltagePind -153 Int32

e Devicelnformation
@ DeviceManual
# DeviceRevision
@ Forcing
# HardwareRevision
~ e |0LinkMaster
I Alarms
5 Capabilities
¥ DevicelD
I) Diagnostics
I Identification
I Management
¥ MasterCenfigurationDisabled
e MethodSet
e ParameterSet
v e Port XD
D Alarms
£ Capabilities
[ Configuration
e Device
¥ DeviceConfigurationDisabled
[ﬁ Diagnostics
[ Information
e MethodSet
¥ ModeVersion

@@ ActualCycleTime
0 Baudrate

@@ CurrentPinl

@@ CurrentPin2

@ CurrentPind

Abb. 42: Portbezogene Messwerte

9.7.3.7 Diagnose

Der OPC UA Server stellt Knoten mit Diagnoseinformationen bereit. Der OPC UA Client kann
beispielsweise im Knoten DiagnosticsPin1 auslesen, ob das Gerat beispielsweise einen Uber-
strom an Pin 1 eines Ports erkannt hat.
Knotenname Knotenklasse |Zugriff Beschreibung
DiagnosticsPin1, Variable lesen Diagnose am Pin 1, Pin 2 oder Pin 4. Der nume-
DiagnosticsPin2, rische Wert enthalt bit-kodierte Informationen:
DiagnosticsPin4 = Bit 0: Kurzschluss,

= Bit 1: Uberlastungsschutz,

= Bit 2: Ubertemperaturschutz,

= Bit 3: Uberspannungsschutz,

= Bit 4: Uberstrom,

= Bit 5: Unterstrom

= Bit 0: Ubertemperatur

= Bit 1: Untertemperatur

= Bit 2: Uberspannung

= Bit 3: Unterspannung

= Bit 4: Watchdog

0: Diagnose nicht aktiv
1: Diagnose aktiv
Tab. 18: Portbezogene Diagnose
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44 | Mo Highlight -
@ Root ~
v 5 Objects
v s DeviceSet
v & CMS0LPN

[ﬁ Configuration
e DeviceConfiguration
e Devicelnformation
¥ DeviceManual
@ DeviceRevision
& Forcing
@ HardwareRevision
¥ @ |0LinkMaster
2 Alarms
[C) Capabilities
¥ DevicelD
o} Diagnostics
) Identification
o} Management
¥ MasterConfigurationDisabled
e MethodSet
@ ParameterSet
v e PortX0
2 Alarms
[C) Capabilities
I Configuration
e Device
« DeviceConfigurationDisabled
v o Diagnostics
I3 Configuration
[ Current
~ ) Flags
@ DiagnosticsPini
@@ DiagnosticsPin2
@@ DiagnosticsPind

Abb. 43: Portbezogene Diagnose

& Server
1 CM30I
2 CM30I
3 CM30I

Mode Id Display Name Value Datatype
MSE|Mumeric|34839 DiagnosticsPind 0 Int32
MSE|Mumeric|34840 DiagnosticsPind 0 Int32
MSE|Mumeric|34841 DiagnosticsPind i} Int32

9.7.3.8 Statistiken
Der OPC UA Server stellt Knoten mit Statistikinformationen bereit. Der OPC UA Client kann bei-
spielsweise im Knoten MaxCurrentPin1 den maximal gemessenen Strom an Pin 1 eines Ports
auslesen.
Knotenname Knotenklasse Zugriff Beschreibung
Current
MaxCurrentPin1, Variable lesen Maximaler Strom an Pin 1, Pin 2 oder
MaxCurrentPin2, Pin 4 seit Zurlcksetzen des Wertes,
MaxCurrentPin4 Einheit: mA
MinCurrentPin1, Variable lesen Minimaler Strom an Pin 1, Pin 2 oder
MinCurrentPin2, Pin 4 seit Zurlicksetzen des Wertes,
MinCurrentPin4 Einheit: mA
Temperature
MaxTemperaturePin1, |Variable lesen Maximale Temperatur an Pin 1, Pin 2
MaxTemperaturePin2, oder Pin 4 seit Zurlicksetzen des
MaxTemperaturePin4 Wertes, Einheit: °C
MinTemperaturePin1, |Variable lesen Minimale Temperatur an Pin 1, Pin 2
MinTemperaturePin2, oder Pin 4 seit Zurlcksetzen des
MinTemperaturePin4 Wertes, Einheit: °C
Voltage
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Knotenname Knotenklasse Zugriff Beschreibung
MaxVoltagePin1, Variable lesen Maximale Spannung an Pin 1, Pin 2
MaxVoltagePin2, oder Pin 4 seit Zurlicksetzen des
MaxVoltagePin4 Wertes, Einheit: mV
MinVoltagePin1, Variable lesen Minimale Spannung an Pin 1, Pin 2
MinVoltagePin2, oder Pin 4 seit Zuricksetzen des
MinVoltagePin4 Wertes, Einheit: mV
Tab. 19: Portbezogene Statistikinformation
3 |No Highlight A z Server Meode Id Display Mame Value Datatype
3 Root A1 CM350I MSE|Mumeric|34842 Max CurrentPin1 33 Int32
v ) Object 2 CMS0I MSE|Mumeric|34843 Max CurrentPin2 10 Int32
Jects 3 CM301  NSB|Numeric|34244 Max CurrentPind 0 Int32
¥ e DeviceSet 4 CMS0I MSE|Mumeric|34845 MinCurrentPin1 9 Int32
v & CMS0LPN 5 CM3501 MS6|Mumeric|34846 MinCurrentPin2 1} Int32
" . 6 CM501 NS6IMumeric|34847 MinCurrentPingd 0 Int32
D cenfiguration 7 CMS0I  NSB[Numeric|34854 MaxTemperaturePin1 36.7 Float
@ DeviceConfiguration 8 CM501  NSB|Murmeric|34835 Max TemperaturePin2 36.7 Float
&% Devicelnformaticn 9 CM3501 MNSE|Mumeric|34836 MaxTemperaturePind 36.7 Float
- 10 CM501 NS6|Mumeric|34857 MinTemperaturePin1 28,8 Float
@ DeviceManual 11 CMS0l  MSB[Mumeric|34358 MinTemperaturePin2 28.2 Float
W DeviceRevision 12 CM350I MS6|Mumeric|34859 MinTemperaturePind 28.8 Float
& Forcin 13 CM301  MNSE|Mumeric|34848 IMaxVoltagePini 24068 Int32
9 o 14 CMS0I MSE|Mumeric|34849 MaxVoltagePin2 23545 Int32
# HardwareRevision 15 CM301  NSB|Mumeric|34830 MaxVoltagePind 23111 Int32
v &% |0LinkMaster 16 CM30I MSE|Mumeric|34831 MinVoltagePin1 24022 Int32
o a 17 CM301 MNSE|Mumeric|34832 MinVoltagePin2 -162 Int32
arms 18 CM30  NSE|Numeric|34853 MinVoltagePind -153 Int32
) Capabilities
W DevicelD
D Diagnostics
[ Identification
o} Management
¥ MasterConfigurationDisabled
e MethodSet
e ParameterSet
@ Port X0
e Port X1
e PortX2
e Port X3
oo Port X4
& Port X5
o Port X6
i Port X7
~ |3 Statistics
v ) Port X0
v [ Current
@ MaxCurrentPini
@ MaxCurrentPin2
@ MaxCurrentPind
@ MinCurrentPini
@ MinCurrentPin2
@ MinCurrentPind
(= 10Link
v [h Temperature
@ MaxTemperaturePinl
‘@ MaxTemperaturePin
@ MaxTemperaturePind
@ MinTemperaturePinl
@ MinTemperaturePin2
@ MinTemperaturePind
v D2 Voltage
@ MaxVoltagePinl
@ MaxVoltagePin2
@ MaxVoltagePind
@ MinVoltagePini v
Abb. 44: Portbezogene Statistikinformation
88 Betriebsanleitung CM50L.EC | V2



Baumer Konfiguration/Einstellung | 9
9.7.3.9 NTP-Client-Konfiguration
Der OPC UA Server stellt Knoten zur Konfiguration des NTP-Client bereit.
Knotenname Knotenklasse Zugriff Beschreibung
NtpClientServerlpAd- Variable lesen/schrei- | = |P-Adresse des NTP-Servers
dress ben = Der NTP-Client verwendet die
eingestellte IPAdresse,um die
Uhrzeit von einem NTP-Server zu
holen.
= Die IP-Adresse muss in eine De-
zimalzahlumgerechnet werden.
Die Berechnung ist nach der Ta-
belle beschrieben.
= Der Wert 0 deaktiviert die Funkti-
on.
NtpClientServerlpAd- |Variable lesen/schrei- | = |IP-Adresse des NTP-Servers
dressFallback ben (Fallback)
=[] Der Optionale weitere IP-
Adresse, falls der NTPServeriber
die IP-Adresse in Knoten NtpCli-
entServerlpAddress nicht erreich-
bar ist.
= Die IP-Adresse muss in eine De-
zimalzahlumgerechnet werden.
Die Berechnung ist nach der Ta-
belle beschrieben.
= Der Wert 0 deaktiviert die Funkti-
on.
NtpClientUpdateConfi- |Variable schreiben Methode zum Schreiben der Knoten
guration NtpClientServerlpAddress und Ntp-
ClientServerlpAddressFallback
Tab. 20: NTP-Client-Konfiguration
Um die IP-Adresse in eine Dezimalzahl umzurechnen, wird folgende Formel verwendet. Ausge-
hend von einer IP-Adresse im Format A.B.C.D:
((A*256 +B)* 256 + C) * 256 + D = IP-Adresse als Dezimalzahl
Beispiel fur die IP-Adresse 192.53.103.108:
((192 * 256 + 53) * 256 + 103) * 256 + 108 = 3224725356
Beispiel fiir einen NTP-Server
NTP-Server ptbtimel.ptb.de der Physikalisch-Technischen Bundesanstalt in Braunschweig
mit der IP-Adresse 192.53.103.108
Ersatz-NTP-Server (optional) ist der NTP-Server ptbtime2.ptb.de der Physikalisch-Techni-
schen Bundesanstalt in Braunschweig mit der IP-Adresse 192.53.103.104
Voraussetzung:
= Sie haben einen OPC UA Client.
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= Sie kennen Benutzername und Passwort und haben Schreibrechte.

= Sie kennen die IP-Adresse eines NTP-Server.

= Sie haben die IP-Adresse dieses NTP-Servers in eine Dezimalzahlumgerechnet, wie im Ka-

pitel "NTP-Client-Konfiguration" beschrieben.

= Sie haben bereits eine Verbindung zum MVK Device-Gerataufgebaut.

Vorgehen:

a) Offnen Sie im Fenster Address Space das Kontextmenii: Root > Objects > DeviceSet >
[Gerdtename] > Configuration > NtpClient > NtpClientUpdateConfiguration.

Address Space
4 | Mo Highlight

B X

-

=) Root
v |3 Objects
v e DeviceSet
¥ e CM3DLPM
v D Configuration
% FactoryReset
% InternetProtocelV4
ww Metworkinformation
¥ g MtpClient
v [ CurrentCanfiguration
@ MNtpClientServerlpAddress
2 NtpClientServerlpAddressFallback

~

v =@ NtpClientUpdateConfiguration

¥ Inputfrguments
¥ Outputfrgurnents
e Softwarelpdate
we DeviceConfiguration
e Devicelnformation
Abb. 45: NTP-Client Update Konfiguration

b) Wahlen Sie im Kontextmenu Call.

Address Space
+# | Mo Highlight

) Root
v | Objects
v e DeviceSet
~ o CM30LPN
v [ Configuration
% FactoryReset
% InternetProtocolV4
e Metworkinformation
¥ i MNtpClient
v [ CurrentCanfiguration
2 NtpClientServerlpAddress
@ MtpClientServerlpAddressFallback
v = NtpClientUpdateConfiguration
¥ InputArguments

¥ Outputfrgument
e Softwarelpdate

Rebrowse

Call...

Abb. 46: NTP-Client Konfiguration
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v" Die Dialogbox Call NtpClientUpdateConfiguration on NtpClient wird angezeigt:

B Call NtpClientUpdateConfiguration on NtpClient ? et

Hame Value DataType Description
ServerlpAddress | 32247253565 | UInt32

ServerlpAddressFallback | 32247253585 | UInt32

Hame Value DataType Description
Status | | Int32

[ ca || close

Abb. 47: Dialogbox zur Konfiguration des NTP-Clients
a) Geben Sie im Bereich Input Arguments in das Eingabefeld ServeripAddress fir die |P-

Adresse des NTP-Server den Wert 3224725356 ein.

b) Geben Sie im Bereich Input Arguments in das Eingabefeld ServerlpAddressFallback fir

IP-Adresse des Ersatz-NTP-Server die Zahl 3224725352 ein.
c) Klicken Sie Call.

Falls der Funktionsaufruf erfolgreich war, zeigt das Ausgabefeld rechts vom Status im Bereich
Output Arguments den Wert 0 an. Im Bereich Result wird ein griiner Balken mit dem Text

Succeeded angezeigt.

Die beiden Variablen ServerlpAddress und ServeripAddressFallback sind jetzt eingestellt. Das

Geréat bezieht die aktuelle Zeit des Zeitservers Uber NTP und synchronisiert seine interne Zeit.
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B Call NtpClientUpdateConfiguration on NtpClient ? >

Hame Value DataType Description
ServerlpAddress | 3224725356 | uints2
ServerlpAddressFalback | 3224725356 | umnts2

Hame Value DataType Description
Status o | nt32

[ cal || dose

Abb. 48: Dialogbox zur Konfiguration des NTP-Clients (erfolgreich)
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10 Betrieb
10.1 LED-Anzeige
Das Gerat hat separate und Ubersichtlich angeordnete Anzeigen:
= | ED-Anzeige Ein- und Ausgange
= LED-Anzeige EtherCAT
= LED-Anzeige POWER
= EtherCAT-Diagnosemeldungen
Fir eine eindeutige Zuordnung der angezeigten Informationen sind die LEDs an der Vorderseite
des Gerats gekennzeichnet. Die Anzeige erfolgt durch statisches Leuchten oder Blinken der
LEDs.
10.1.1 LED-Zuordnung zum Kanal und Pin
Jedem Ein- und Ausgang ist eine eigene Statusanzeige zugeordnet.
= LED von Kanal 0X (X=Portnummer) ist dem Pin 4 zugeordnet.
= LED von Kanal 1X (X=Portnummer) ist dem Pin 2 zugeordnet.
Pin 2
!
|
|
|
I
-
()
Pin 4--% o) 1 0 !
10.1.2 LED-Blinkverhalten
50
ms
on —
off
on
100
5 Hz ms jM WJ‘U_LT
off — —
on EE— —— E—
off — -
on —
ms
off
Abb. 49: LED-Blinkverhalten
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10.1.3 LED-Anzeige Ein- und Ausgénge
— Jedem Ein- und Ausgang ist eine eigene Statu-
1‘ sanzeige zugeordnet.
OOO
ONO)
Pin 2 Digitaler Eingang DI
Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend Feste Konfiguration: DI (NO) in Prozessdaten
Gelb sichtbar.
24V
7 Blinkend 1 Hz Uberlast/Kurzschluss der Sensorversorgung
Rot 24V + Pin1
Aus Pin 2 ist nicht verwendet oder ist ausgeschaltet
Tab. 21: LED-Anzeige DI Pin 2
Pin 2 Digitaler Ausgang DO
Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend Feste Konfiguration: DO Uber Prozessdaten
Gelb umschaltbar
24V
| Dauerleuchtend Uberlast/ Kurzschluss am Pin 2
Rot
7 Blinkend 1 Hz Uberlast/Kurzschluss der Sensorversorgung
Rot 24 \/ + Pin1
Aus Pin 2 ist nicht verwendet oder ist ausgeschaltet
Tab. 22: LED-Anzeige DO Pin 2
Fehler am Ein- oder Ausgang
Tritt an einem Ein- oder Ausgang ein Fehler auf, leuchtet die zugehérige LED am M12-Steck-
platz rot.
Pin 4 Digitaler Eingang DI
Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend Feste Konfiguration: DI (NO) in Prozessdaten
Gelb sichtbar
24V
7 Blinkend 1 Hz Uberlast/Kurzschluss der Sensorversorgung
Rot 24 \/ + Pin1
Aus Pin 4 ist nicht verwendet oder ist ausgeschaltet
Tab. 23: LED-Anzeige DI Pin 4
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Pin 4 Digitaler Ausgang DO

Anzeige Zustand Beschreibung

Dauerleuchtend Feste Konfiguration: DO Uber Prozessdaten
Gelb umschaltbar

24\

| Dauerleuchtend Uberlast/ Kurzschluss am Pin 4
Rot
7. Blinkend 1 Hz Uberlast/Kurzschluss der Sensorversorgung
Rot 24V + Pin1

Aus Pin 4 ist nicht verwendet oder ist ausgeschaltet

Tab. 24: LED-Anzeige DO Pin 4

Pin 4 10-Link-Modus

Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend IO-Link im Status Operate.
Grin
Blinkend 1 Hz = Gerat ist nicht angeschlossen
Griin = Keine Kommunikation mit angeschlosse-
nem Gerat.
Blinkend 10 Hz = |O-Link im Status Pre-Operate wahrend
Grin der Datenhaltung
= Validierung fehlgeschlagen. Inkompatibles
IO-Link-Gerat angeschlossen.
| Dauerleuchtend Uberlast/ Kurzschluss am Pin 4
Rot
7 Blinkend 2 Hz = Validierung fehlgeschlagen.
Rot = |[nkompatibles 10-Link-Gerat fur die Daten-
haltung angeschlossen.
= Datenhaltung fehlgeschlagen.
Aus |O-Link-Verbindung deaktiviert.

Tab. 25: LED-Anzeige 10-Link-Modus Pin 4
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10.1.4 BUS RUN- und CfgF-LED
= RUN-LED zeigt den Zustand des Bussystems.
LED-Anzeige RUN
Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend Gerat in OPERATIONAL Modus
Grin
Kurzer Blitz lange Pause Gerét in SAFE-OPERATIONAL Modus
Grin (Single flash)
Blinkend 2 Hz Gerat in PRE-OPERATIONAL Modus
Grun
Aus Geréat in INIT Modus
Tab. 26: LED-Anzeige RUN
LED-Anzeige Griin blinkend
Das kénnen Sie tun:
Vorgehen:
+ Den Betriebszustand der SPS prufen.
= ERR-LED zeigt den Zustand der SPS-Konfiguration.
LED-Anzeige ERR
Anzeige Zustand Beschreibung
% Blinkend 2,5 Hz Konfigurationsfehler
Rot
7 Lange Pause (Single flash) |Die Slave-Geratanwendung hat den EtherCAT-
Rot Status autonom geandert
7 Blitz-Blitz-Pause (Double  |Timeout fir den Anwendungs-Watchdog auf-
Rot flash) getreten
Aus Die EtherCAT-Kommunikation des Gerats
funktioniert
Tab. 27: LED-Anzeige ERR
LED-Anzeige Rot
Das kénnen Sie tun:
+ Konfiguration der SPS prifen.
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10.1.5 LED-Anzeige L/A1/LA2
HE HEH g5
POWER
= /A1 und L/A2 (Link/Activity) zeigen den Zustand der EtherCAT-Kommunikation auf dem je-
weiligen Port.
LED-Anzeige L/A1 und L/A2
LED Anzeige LED Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend Das Gerat
Griin = ist mit dem EtherCAT-Netzwerk verbunden
= sendet/empfangt keine EtherCAT Frames
Blinkend Das Gerat
Griin = ist mit dem EtherCAT-Netzwerk verbunden
= sendet/empfangt EtherCAT Frames
Aus Das Gerat hat keine Verbindung zum Ether-
CAT-Netzwerk.
Tab. 28: LED-Anzeige L/A1 und L/A2
LED-Anzeige Aus
Das kénnen Sie tun:
Vorgehen:
¢ Leitungsanschlusse prifen.
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10.1.6 LED-Anzeige Status
HH HEH HBE
POWER
= ST - zeigt den Zustand des gesamten Gerats an.
LED-Anzeige ST
Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend Die regulare FW lauft. Fehlerfreier Betrieb.
Griun
Blinkend 4 Hz Der durch die Position des Drehschalters an-
Grln geforderte Vorgang wird ausgefihrt. Schalten
Sie das Gerat nicht aus.
7 Blinkend 2 Hz Ungultige Drehschalterstellung. Das System
Rot startet nicht.
| Dauerleuchtend Initialisierungsfehler. Fehler wahrend der Gera-
Rot teinitialisierung.
= HW Probleme,
= fehlende gultige Konfiguration,
= keine COM FW gefunden
= Drehschalterbetrieb fehlgeschlagen usw.
Tab. 29: LED-Anzeige ST
LED-Anzeige blinkt Rot
Das kénnen Sie tun:
Vorgehen:
a) Gultige Position wahlen.
b) Gerat neu starten.
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10.1.7 LED-Anzeige POWER US und UA
HE HEH g5
POWER
Die Power-LEDs zeigen den Zustand der Versorgungsspannungen an
= UA Aktorspannung
= US Betriebsspannung
LED-Anzeige POWER US
Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend 18V =US<30V
Grin Fehlerfreier Betrieb
H Dauerleuchtend 11V <US <18V
Rot Unterspannung
%. Blinkend 4 Hz Us >30 V
Rot Uberspannung
Aus UsS <11V
Keine Spannung
Tab. 30: LED-Anzeige POWER US
LED-Anzeige POWER UA
Anzeige Zustand Beschreibung
Dauerleuchtend 18 V=<=UA<30V
Grin Fehlerfreier Betrieb
H Dauerleuchtend 11V <UA<18V
Rot Unterspannung
%. Blinkend 4 Hz UA >30 V
Rot Uberspannung
Aus UA<11V
Keine Spannung
Tab. 31: LED-Anzeige POWER UA
Q INFO
Bei US <18 V ist ein fehlerfreier Betrieb nicht mehr sichergestellt.
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10.2 EtherCAT-Diagnosemeldungen
Fir die Diagnosefunktion steht das Objekt 0x10F3 zur Verfigung. Dort kdnnen bis zu 250 Dia-
gnosemeldungen in einem Ringpuffer gespeichert werden.
Alle Ereignisse, die im Gerat ein Telegramm ausgeldst haben, werden aufgezeichnet.
Mogliche Meldungen
= EtherCAT-Systemdiagnosen, die vom |10-Link-Master generiert werden:
= Information
= Warnung
= Fehler
= |O-Link-Ereignisse, die vom angeschlossenen |0-Link-Gerat an das Master gesendet wer-
den.
Zusatzlich wird fir jede Diagnosemeldung ein Zeitstempel [ns] im Objekt 0x10F8 (Timestamp
Object) hinterlassen.
Emergency-Telegramme
Emergency-Telegramme sind Meldungen, die bei bestimmten Ereignissen/ Problemen aktiv
vom Gerat an den EtherCAT-Master gesendet werden. Es handelt sich um einen nicht bestatig-
ten, auf CoE basierten, Dienst.
Geratbezogene Diagnosemeldungen
EtherCAT Diag
Error Identifier Code EtherCAT Emergency (5 Bytes) Meaning
0x0100 OxFFOOE800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x00 Undervoltage Us
0x0101 OxFFO1E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x01 Overvoltage Us
0x0102 OxFF02E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x02 Overtemperature
0x0103 OxFFO3E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x03 Overload at Us
0x0104 OxFF04E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x04 Overload at Ua
0x0105 OxFFO5E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x05 Undertemperature
0x0106 OxFFO6E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x06 Undervoltage Ua
0x0107 OxFFO7E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x07 Overvoltage Ua
0x0108 OxFFO8E800 0x0X, 0x00, 0x00, 0x01,0x08 Force mode active
Tab. 32: Geratbezogene Diagnosemeldungen
Q _INFO
EtherCAT Telegramm: Erstes Byte ist:
a) 0x00 fur die auftretende Diagnosen und
b) 0x01 fur verschwindende Diagnosen.
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Portbezogene Diagnosemeldungen

Error EtherCAT Diag

Identifier |Code EtherCAT Emergency (5 Bytes) Meaning

0x1800 |0x0001E002 O0xEO0, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x00 0x002C |No device (communicfation)

0x1801 O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x01 0x0001 Startup parametrization error

0x1802 O0xEO 0x02, 0xXX, 0x18, 0x02 0x0002 |Incorrect Vendor ID

0x1803 OxEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x03 0x0003 |Incorrect DevicelD

0x1804 O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x04 0x0004  |Short circuit at pin 4 (IOL)

0x1805 OxEOQ, 0x02, OxXX, 0x18, 0x05 0x0005 Overtemperature

0x1806 OxEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x06 0x0006  |Short circuit at pin 1

0x1807 O0xEO, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x07 0x0007  |Overcurrent at pin 1

0x1808 OxEOQ, 0x02, OxXX, 0x18, 0x08 0x0008 Device Event overflow

0x1809 OxEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x09 0x0009 |Backup inconsistency — memory
out of range

0x180A O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, Ox0A 0x000A  |Backup inconsistency — identity
fault

0x180B OxEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x0B 0x000B |Backup inconsistency — Data
storage error

0x180C O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x0C 0x000C |Backup inconsistency — upload
fault

0x180D OxEOQ, 0x02, OxXX, 0x18, 0x0OD 0x000D  |Backup inconsistency — down-
load fault

0x180E OxEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, Ox0E 0x000E |Class B power (pin 2) missing or
undervoltage

0x180F 0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, OxOF 0x000F |Class B power (pin 2) short cir-
cuit

0x1810 O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x10 0x0010  |Short circuit at pin 2

0x1811 O0xEO0, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x11 0x0011 Short circuit at pin 4 (digital out)

0x1812 OxEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x12 0x0012  |Overcurrent at pin 2

0x1813 O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x18, 0x13 0x0013  |Overcurrent at pin 4 (digital out)

0x6000 O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x60, 0x00 0x0014  |Invalid cycle time

0x6001 0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x60, 0x01 0x0015  |Revision fault — incompatible
protocol version

0x6002 O0xEOQ, 0x02, 0xXX, 0x60, 0x02 0x0016  |ISDU batch failed

OxFF26 OxEOQ, 0x02, 0xXX, OxFF, 0x26 0x0017  |Port status changed — Use
"SMI_PortStatus" service for
port status in detail

OxFF27 0xEOQ, 0x02, OxXX, OxFF, 0x27 0x0018 |Data Storage upload completed
and new data object available

OxFF31 O0xEOQ, 0x02, 0xXX, OxFF, 0x31 0x0019 | DL: Incorrect Event signalling

Tab. 33: Portbezogene Diagnosemeldungen
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‘~~_ INFO
Q EtherCAT Telegramm: Erstes Byte ist:
a) 0xE002 + Portnummer + Fehlercode fiir auftretende Diagnosen,
b) 0x0000 + Portnummer + Fehlercode fir verschwindende Diagnosen.
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11 Webserver

Der Webserver ist ein grafisches Werkzeug, mit dem Sie schnell und intuitiv Informationen tber
das Geréat erhalten.

Loggedinas:Guest | About

STATUS PARAMETERS DIAGNOSTICS MAINTENANCE

Station Name / Station Type

E 11261571 cusoLen Gollapseal T Refresh

B 10-Link Master Port X0

¥ Vendor information
Baumer Electric AG OM30-L0350_HV.YUN

B 10-Link Master Port Xt 0 Dermlirme i
B 10-Link Master Port X2 } Devios version

B 10-Link Master Port X3
B 10-Link Master Port X4
B 10-Link Master Port X5
B 10-Link Master Port X6
B 10 Link Master Port X7
B pigital 10 Ghannels

B Settings / Maintenance
B user Adrministiaton

B signin

Abb. 50: Webserver

Q INFO
Die in den Screenshots genannten Gerate dienen als Beispiel.

11.1 Webserver starten

Voraussetzung:

= Die aktuellen Versionen der folgenden Browser mit HTMLS5 und ES5 werden unterstitzt:
Mozilla Firefox, Microsoft Edge, Google Chrome.

Vorgehen:

a) Den Webbrowser starten.

b) Im Webbrowser die IP-Adresse des Gerats eintragen.
Ergebnis:

v" Der Startbildschirm des Webservers ist die Seite Status.

11.2 Zugang und Login

Benutzernamen und Passwort
Vorgehen:

+ Beim ersten Start die Anmeldedaten fur Benutzernamen und Passwort eingeben:
Benutzername <admin>
Passwort <private>
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v | @ Loggedinas:Guest | Abo

Station Name / Statian Type Golapseall | Expand al

I 11261671 cms01PN

v Sguin
B 10-Link Master Port X0 Usemame
Baumer Elsctrio AG OM0-L0350 HV.YUN
admin
B 10-Link Master Port X1
Password
B 10-Link Master Port X2
private -

B 10-Link Master Port X3
B 10-Link Master Port X4
10 Link Master Port X5

B 10-Link Master Port X6

10 Link Master Port X7

B pigital 10 Ghannels

B Setings / Maintenance

 User Administration

H signin

Passwort andern

Datensicherheit gewahrleisten!

a) Benutzernamen und Passwort nach dem ersten Login und nach jedem Factory-Reset an-
dern.

Set password

Fist login detected. Please define an individual
password

[0 Ski this dielog without changing password

and do not show again.

11.3 Startbildschirm

Bedienbereiche

Der Webserver gliedert sich in 4 Bedienbereiche.
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Station Name | Station Type

+ | @ Loggedinas: Guest

STATUS

PARAMETERS DIAGNOSTICS MAINTENANCE

11261571 cusoLpn

B 10-Link Master Port X0

Baumer Electic AG OM30-L0350.HV.YUN

B (0-Link Master Port X1
B 10 Link Master Port X2

B (0-Link Master Port X3

» Vendorinformation

P Device information

P Device version

¥ Maintenance information

B 10 Link Master Port e

B (0-Link Master Port X5 ¥ Device status

B 10 Link Master Port X6
B 10.Link Master Port X7
H pigita 10 Ghannels
[ Settings / Maintenance
B ser Adminstration

Hsinh

Abb. 51: Bedienbereiche

1 |Systembaum

Dieser zeigt das Gerat und verfligbare Unterfunktionen.

2 |Meniileiste

Mittels der Menlileiste kann zwischen den verschiedenen Seiten
des Gerats oder der Unterfunktion gewechselt werden. Zusatzlich
ist durch die weisse Hervorhebung ersichtlich, auf welcher Seite
Sie sich augenblicklich befinden.

Seiteninhalt Dieser Bereich zeigt den Inhalt der ausgewahlten Seite an.
Kopfleiste Einstellung der Sprache und Oberflache, Systeminformation.
11.4 Mendiileiste
In der ersten Zeile des Systembaums wird das Gerat mit Artikelnummer und Produktnamen an-
gezeigt.
Die Menuleiste umfasst folgende anklickbare Menupunkte:
= Status
= Parameter
= Diagnose
= Wartung
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Station Name / Station Typs STATUS PARAMETERS DIAGNOSTICS MAINTENANCE

H 11281571 cusoLen | Colapseall | Expandal

B 10-Link Master Port X0

D Vendor information
Baumer Electric AG OM30-L0350.HV.YUN

B 10-Link Master Port X1 » Devios information
B 10 Link Master Port X2 N

B 10-Link Master Port X3
¥ Maintenance information
B 10-Link Master Port X4

B 10-Link Master Port X5 ¥ Devios staus
B 10-Link Master Port X6

B 10-Link Master Port X7

& Digital 10 Channels

 setings / Maintenance

B User Administration

Bsgn

Abb. 52: Menlileiste

11.4.1 Menii STATUS

Der Menupunkt Status enthalt die folgenden Unterpunkte:

STATUS

Collapse all Expand all

P Vendor information

» Device information

» Device version

P Maintenance information

P Device status
Abb. 53: Menlpunkt Status

Herstellerinformation

Herstellerinformation zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

Herstellername Feste Daten des Herstellers
Herstelleradresse Feste Daten des Herstellers
Herstellertelefon Feste Daten des Herstellers
Hersteller URL Webseite des Herstellers
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Gerateinformation

Geréteinformation zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

Bestellnummer Artikel Nummer des Gerats
Hardwarename Feste Artikelbezeichnung des Gerats
Softwarename Feldbus-Bezeichnung des Gerats
Softwarenummer Fabrikationsnummer des Gerats

Gerateversion

Geriéteversion zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

Hardwareversion Ausflihrungsversion der Hardware
Softwareversion Aktuell laufende Softwareversion im Gerat
Webseitenversion Aktuell laufende Version des Webservers im Gerat

Wartungsinformation

INFO

Die Wartungsinformationen kénnen hier nur gelesen werden. Die Eingabe oder Anderung der
Felder erfolgt Uber Einstellung/Wartung | Wartungsinformation.

Wartungsinformation zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

Name Name des Gerétes, freier Text
Einbauort Ortsname, freier Text
Kontaktinformation Kontakt, freier Text
Beschreibung Beschreibung, freier Text
Letztes Wartungsdatum (yyyy-mm-  |Freie Datumseingabe

dd)

Nachstes Wartungsdatum (yyyy-mm- |Freie Datumseingabe

dd)

10-Link-Gerateinformation

10-Link-Geréteinformation zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

1L Spannung [V] Anzeige der Sensorspannung in Volt

1L Strom [A] Anzeige der Sensorspannung in Ampere

2L Spannung [V] Anzeige der Aktorspannung in Volt

2L Strom [A] Anzeige der Aktorspannung in Ampere
Temperatur [°C] Anzeige der Geratetemperatur in Celsius
Gesamtbetriebszeit [hh:mm:ss] Betriebszeit seit dem Einschalten des Gerats
Anzahl von Starts Anzahl der Neustarts des Gerats
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11.4.2

STATUS

Abb. 54:

Menii PARAMETER

Der Meniipunkt Parameter enthalt die folgenden Unterpunkte:

Collapse all

» Diagnostic configuration

OPC UA

MQTT

JEON

|0 layout for digital channels

Menu Parameter

OPC UA

PARAMETERS

Nutzer mit Admin- und Bedienerrechten kdnnen Einstellungen andern und die OPC-UA-Port-
nummer eingeben. Gastnutzer haben Leserechte.

OPC UA zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung

Bedeutung

OPC UA Server aktivieren

OPC-UA-Server auf der Baugruppe aktiv / passiv

Erlaube OPC UA Clients das Schrei-
ben von ISDU Daten

OPC-UA-Client darf ISDU-Daten (Indexed Service Data
Unit) in die Baugruppe auf den 10-Link-Master schreiben

Erlaube OPC UA Clients das Schrei-
ben von PDO Daten

OPC-UA-Client darf PDO (Prozessdatenobjekte) in die
Baugruppe auf den |O-Link- Master schreiben

OPC UA Porthnummer

Anzeige / Festlegung des OPC-UA-Ports

MQTT

Nutzer mit Admin- und Bedienerrechten kénnen Einstellungen andern und die IP-Adresse des
MQTT-Servers eingeben. Gastnutzer haben Leserechte.

MQTT zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

MQTT aktivieren MQTT-Client auf der Baugruppe aktiv / passiv
MQTT Server IP-Adresse IP-Adresse des MQTT-Servers

MQTT Client ID Lesen/Schreiben der MQTT-Client-ID

Client head topic

Lesen/Schreiben einer MQTT-Topic

Topic for system data

Lesen/Schreiben einer MQTT-Topic
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JSON

Nutzer mit Admin- und Bedienerrechten kénnen JSON aktivieren und deaktivieren. Gastnutzer
haben Leserechte.

JSON zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung Bedeutung
JSON aktivieren JSON-Schnittstelle auf der Baugruppe aktiv / passiv
11.4.3 Menii DIAGNOSE

Im MenUpunkt Diagnose werden die kommenden und gehenden Alarme des Masters ange-
zeigt.

Das Menli zeigt eine Ubersicht der Diagnosenachrichten.

Je nach Einstellung im Dropdown-Menu Bitte einen Eintrag auswéhlen werden folgende Dia-
gnosen des Gerats angezeigt:
= Aktiv
= Alle zum Zeitpunkt des Webserver-Aufrufs anstehende Diagnosen.
= Alle nicht mehr vorhandenen Diagnosen werden nicht angezeigt.

= Historie
= Alle nicht mehr vorhandenen Diagnosen aus dem remanenten Diagnose-Speicher werden
angezeigt.
= Mehr als 40 Diagnosen im Speicher. Die neuste Diagnose Uberschreibt die alteste im
Speicher.

& 11261571 cmsoLen Please select an entry:
Act v ‘
EB 10-Link Master Port X0 I ce
B (0-Link Master Port X1 T Refresh
B 10-Link Master Port X2
Key Description Channel Soverity Type Time v
B 10 aster Por X3 10-Link master event No Devioe (communication) 0 [ Faut % Ocoured 0001:08:2253

B 10-Link Master Port Xa

1 Port X7
B pigial 10 Channels
& settings / Maintenance
B user Administration

& sign out

Abb. 55: Menupunkt Diagnose

11.4.4 Meni WARTUNG

Im MenUpunkt Wartung kénnen Nutzer mit Admin- und Bedienerrechten den Diagnosespeicher
I6schen.
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STATUS PARAMETERS DIAGNOSTICS MAINTENANCE

Station Name / Station Typs

B 11281571 cusouen
B 10-Link Master Port X0
 Erase dagnostics history
Baumer Electrio AG OM30-L0350.HU.YUN
B 10-Link Master Port X1 Erase diagnostcs history
B 10 Link Master Port X2 m]
B 10-Link Master Port X3
B 10-Link Master Port X4
B 10-Link Master Port %5
B 10-Link Master Port X6
B 10-Link Master Port X7
& Digital 10 Channels
 setings / Maintenance
B User Administration
B sgou

______________________________________________________________________________________________________________________________________|
Abb. 56: Diagnosespeicher I6schen

11.5 10-Link-Master-Port

Im Systembaum werden 8 IO-Link-Master-Ports (X0 ... X7) angezeigt, die einzeln anwahlbar
sind. Je nach Benutzerrolle kdnnen hier Informationen gelesen oder Funktionen konfiguriert
werden.

Bei aktiver |O-Link-Kommunikation erscheint automatisch der |O-Link-Device-Name unter dem
betreffenden Port.

Station Name / Station Type STATUS INFORMATION
B 11261571 cms01.PN Collapse all

B 10-Link Master Port X0

» 10-Link Master Status
Baumer Elsctric AG OM30-L0350.HV.YUN

B 10-Link Master Port X1 b Pin1-Us Supply Status (L+)

B 10-Link Master Port x2 P Pin 2 - DIOJAUX Power [ClassB) Status

B 10-Link Master Port X3
b Pin4- 10-Link/SIO Status
B 10-Link Master Port x4
B 101 ink Mactar Pt ¥5
Abb. 57: 10-Link Master-Port
11.5.1 Menii STATUS

Hier wird im Menu Status der |0-Link Master Status angezeigt.
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STATUS INFORMATIOMN CONFIGURATION
Collapse all

w |O-Link Master Status

- State Operate

- Quality 2

- Hewision D Ox11

- Baudrate 230.4 kbps
- Cycle ime 1.0 ms

- Input data length 3

- Qutput data length 1

- Vendor ID Ox15E

- Device ID 0x25F

Abb. 58: 10-Link Master-Port — 10-Link Master Status

Ist Pin 4 im |O-Link-Betrieb, werden alle relevanten IO-Link-Daten inklusive der E/A-Bytes des
Devices angezeigt.

Ist Pin 4 im Betrieb ohne angeschlossenes |O-Link-Device, wird angezeigt, dass kein Gerat ver-
bunden ist.

w |O-Link Master Status

- Port function Digital input
Abb. 59: 10-Link Master-Port — IO-Link Master Status bei digitalem Betrieb
Ist Pin 4 zum Beispiel als digitaler Eingang konfiguriert, wird dies hier auch angezeigt.

Mdgliche Anzeigen sind:
= Status: Deaktiviert
= Status: Digitaler Eingang
= Status: Digitaler Ausgang

Port Status - Pin 1

Port Status - Pin 1 zeigt die folgenden Informationen an

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

Temperatur [°C] Temperatur in Grad Celsius
Spannung [V] Spannung in Volt

Strom [A] Strom in Ampere

Status Zustand des Pins

Port Status - Pin 2

Port Status - Pin 2 zeigt die folgenden Informationen an

Parameter-Bezeichnung Bedeutung

Temperatur [°C] Temperatur in Grad Celsius
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Parameter-Bezeichnung

Bedeutung

Spannung [V]

Spannung in Volt

Strom [A]

Strom in Ampere

Status

Zustand des Pins

Port Status - Pin 4

Port Status - Pin 4 zeigt die folgenden Informationen an

Parameter-Bezeichnung

Bedeutung

Temperatur [°C]

Temperatur in Grad Celsius

Spannung [V]

Spannung in Volt

Strom [A] Strom in Ampere
Status Zustand des Pins
11.5.2 Menii INFORMATION

Der Menupunkt Information enthalt die folgenden Unterpunkte:

STATUS

CONFIGURATION IO-LINK PARA,

Collapse all

¥ |O-Link Device Informafion

- Min cycle time

- Function ID

- Number of profile IDs
- Vendor name

- Vendor text

- Product name

- Produet 1D

- Product text

- Serial number

- Hardware revision

- Firmware revision

Abb. 60: 10-Link Master Port — Information

10-Link Gerate Information

10ms

0

1

Baumer Electric AG
www_baumer.com
OM30-L0350.HV.YUN
11232075

Optical distance sensor, Connector M8
R245.85343

01.00.1

01.01.00

Hier werden die technischen Daten und Herstellerinformation eines angeschlossenen und akti-
ven |O-Link-Devices an dem entsprechenden Master-Port angezeigt.

10-Link Gerite Information zeigt die folgenden Informationen an:

Parameter-Bezeichnung

Bedeutung

Min. Zykluszeit

Minimale Prozesszykluszeit des 10-Link-Devices

Funktions-ID

Funktions-ID des 10-Link-Devices

Anzahl der Profil-IDs

Anzahl der vom 10-Link-Device unterstiitzten Profile

Herstellername

Herstellername des 10-Link-Devices

Herstellertext

Herstellertext des |O-Link-Devices
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Parameter-Bezeichnung Bedeutung
Produktname Produktname des |0-Link-Devices
Produkt-ID Artikelnummer des |O-Link-Devices
Produkttext Zusatzliche Beschreibung des 10-Link-Devices
Seriennummer Seriennummer
Hardware-Stand Hardware-Stand
Firmware-Stand Firmware-Stand
11.5.3 Menii KONFIGURATION

Im Menlpunkt Konfiguration des ausgewahlten |O-Link-Ports wird die Einstellung von Pin 1,
Pin 2 und Pin 4 am ausgewahlten Port angezeigt und kann dort konfiguriert werden.

Benutzer mit Bediener- und Adminrechten kdnnen die Funktionen und das Verhalten von Pin 1,
Pin 2 und Pin 4 einstellen.

Benutzer mit Service- und Wartungsrechten haben Leserechte.

Pin 4 kann deaktiviert werden oder als 10-Link-Master, Eingang oder Ausgang konfiguriert wer-

den.
STATUS INFORMATION CONFIGURATION 10-LINK PARAMETERS PROCESS DATA

Q e

¥ Port Functions - Pin 4

Port function I 10-Link autostart v I

Digital input signal filter Deactivated
10-Link manual configuration

‘Output curent limitation for DIO 10-Link autostart
Digital Input, normally open
» Port Functions - Pin 2 Digital Input, normally closed

Digital output

»  Port Functions - Pin 1

Abb. 61: 10-Link Master-Port — Konfiguration (Pin 4)

Pin 2 kann deaktiviert werden oder als Eingang, Ausgang oder DIO im Automatic Mode konfi-

guriert werden.
STATUS INFORMATION CONFIGURATION 10-LINK PARAMETERS PROCESS DATA

Qe

» Port Functions - Pin 4

¥ Port Functions - Pin 2

Port function I Automatic made (DIO) ~ |
Digital input signal filter I No digital input filter ~ |
Output current limitation for DIO I 20A V|

» Port Functions - Pin 1

P Port Diagnostics

Abb. 62: 10-Link Master-Port — Konfiguration — 1Q Verhalten (Pin 2)

Wenn Pin 2 oder Pin 4 als Eingang konfiguriert sind, kdnnen individuell die digitalen Eingangsfil-
ter eingestellt werden.
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STATUS INFORMATION CONFIGURATION I0-LINK PARAMETERS PROCESS DATA
Q

» Port Functions - Pin 4

' Port Functions - Pin 2

Port function I Automatic mode (DIO) v |
Digital input signal filter I No digital input filter v l
Qutput current limitation for DIO No digital input filier
1ms
» Port Functions - Pin 1 3ms.
5ms
» Port Diagnostics 10ms

15ms

Abb. 63: 10-Link Master-Port — Konfiguration — Einstellung digitaler Eingangsfilter

11.5.4 Menii IO-LINK PARAMETER

In diesem MenUpunkt kann wahrend des 10-Link-Betriebs die ISDU (Index Service Data Unit)
des Devices gelesen und geschrieben werden. Damit kann primar ein 10-Link-Device ohne
Steuerung ausgewertet oder parametriert werden. Die Eingabe kann sowohl im Hex- als auch in
ASCII-Format erfolgen.

‘~~_ INFO
Q Angaben aus dem Handbuch des 10-Link-Device-Herstellers beachten.

Benutzer mit Wartungs- und Adminrechten kénnen ISDU-Werte schreiben. Benutzer mit Ser-
vicerechten haben Leserechte.

STATUS INFORMATION CONFIGURATION I0-LINK PARAMETERS PROCESS DATA
Collapse all

¥ |SDU Communication

Index

Subindex

Input data

Format

(==

* All values are in hexadecimal without spaces.

Clear history

Abb. 64:10-Link Master-Port — I0-LINK PARAMETER

11.5.5 Menii PROZESSDATEN

Im MenUpunkt Prozessdaten werden die aktuellen Prozessdaten des angeschlossenen 10-
Link-Devices laufend angezeigt, wenn der Pin 4 des entsprechenden Ports als |OL-Port konfi-
guriert wurde. Beispiel: Port X2: Pin 4 (I0- Link Autostart) und Pin 2 (Digitaler Ausgang statisch
an).
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INFORMATION CONFIGURATION I0-LINK PARAMETERS PROCESS DATA

Collapse all Expand all

¥ Process Data

Pin 4 IOL Input 00,01,01,42 fa,01

Pin 4 IOL Quiput 00

Foree Pin 4 IOL Output Data

Pin2 DO

0

0

Pin2 DI 0

Format Hexadecimal v

Abb. 65: 10-Link Master Port - PROZESSDATEN

In diesem Menupunkt werden die aktuellen Zustédnde der digitalen Eingédnge angezeigt. Bei-
spiel: Port X1: Pin 4 (DI) und Pin 2 (DI)

STATUS CONFIGURATION PROCESS DATA
Collapse all Expand all

¥ Process Data

Pin 4 DI

Pin2 DO I |
Pin2 DI I 0 |

Hexadecimal v

Format

Abb. 66: 10-Link Master-Port — Digitale Eingdnge — PROZESSDATEN

11.6 Digitale 10-Kanile/ 10-Ubersicht

Im Menu Konfiguration des ausgewahlten |0-Link-Ports wird die Einstellung von Pin 2 und Pin
4 am ausgewahlten Port angezeigt. Ausgange kénnen unter bestimmten Bedingungen gesetzt
werden.

11.6.1 Eingangsdaten

Jeder Benutzer kann die digitalen Zustande der am Gerat konfigurierten Eingdnge beobachten.

Station Name / Station Type 10 OVERVIEW
B 11261571 cws0l PN Collapseall | Expandll
B 10-Link Master Port X0
¥ Input data
& 10-Link Master Port X1
B 10Link Master Port X2 Port X0 Pin 4 (Channel 00)
B 10 Link Master Port X3 Port X0 Pin 2 (Channel 10)

B 10-Link Master Port X4
B 10k Master Port X5 b Allowforcing ouiputs
B 10-Link Master Port X6 » Output data

B 10-Link Master Port X7

[ pigital 10 Channel

& settings / Maintenance

B User Administration

H sign out

Abb. 67: Ubersicht Eingangsdaten
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11.6.2 Ausgangsdaten

Ausgénge setzen erlauben

Benutzer mit Admin-, Service- und Wartungsrecht konnen in diesem MenUl das Setzen der Aus-
gange erlauben.

Das Recht dazu wird nur erteilt, wenn das Geréat nicht in einer aktiven Feldbusverbindung mit
der Steuerung ist. Die Steuerung hat Vorrang.

I0 OVERVIEW

Collapse all

» Input data
¥ Allow forcing outputs

Allow forcing of output values when there is no data exchange with PLC
=

» Output data

Abb. 68: Ausgange setzen erlauben

Setzen von Ausgangsdaten

FUr Gastnutzer ist das Setzen der Ausgange nicht erlaubt.

Alle anderen Nutzer (Admin, Bediener, Wartung) durfen die Ausgange setzen.

Sobald der Nutzer (Admin, Bediener, Wartung) sich ausloggt, gehen die Ausgange auf 0.

Sobald ein Feldbus aktiv mit dem Gerat arbeitet, gehen die Ausgénge auf 0 und Ubernehmen
dann den Status, den sie von der Steuerung bekommen.

IO OVERVIEW
P Input data
w Allow foreing outputs
Allow foreing of output values when there is no data exchange with PLC.
.- | =x
¥ Quiput data
Port X0 Pin 4 (Channel 00)
Port X1 Pin 4 (Channel 01)
Port X2 Pin 4 (Channel 02)
Port X3 Pin 4 (Channel 03)
Port %4 Pin 4 (Channel 04)
Port X5 Pin 4 (Channel 05)
Port %6 Pin 4 (Channel 06)
Port X7 Pin 4 (Channel 07)
Port X0 Pin 2 (Channel 10}

Abb. 69: Setzen von Ausgangsdaten
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11.7 Einstellungen und Wartung
11.71 Menii GERATEKONFIGURATION
In Profinet wird in der Regel die Adresse von der Steuerung mittels DCP vergeben. Im Webser-

ver kann daher nur die IP-Einstellung gelesen werden.

& Engish ~ Logged inas: Admin | About

Baumer

Station Name/ Station Type DEVICE CONFIGURATION MAINTENANCE INFORMATION FIRMWARE FACTORY RESET

B 11261571 cus0LPN Collapseall W Refresh

B 10-Link Master Port X0
v Interface configuration status
Baumer Electric AG OM30-LO3B0.HV.YUN

B 10-Link Master Port X1 Devioe P address I 1R ‘
B 10-Link Master Port X2 Subnet mask I 256.266.266.0 ‘
B 10-Link Master Port X3

Gateway IP address I 0000 ‘
B 10-Link Master Port Xa

B 10 Link Master Port X5
B 10-Link Master Port X6
B 10 Link Master Port X7
B pigital 10 Ghannels

B setings / Maintenance
B ser Administraton

H sign out

19 sfindex.htm##/io-linkrmaster port x5

bb. 70: Einstellungen IP-Adresse Profinet

11.7.2 Menii WARTUNGSINFORMATION

Benutzer mit Service-, Wartungs- und Adminrechten kdénnen hier die Informationen zum Gerat
eingeben.

Station Name Station Type DEVICE CONFIGURATION MAINTENANGE INFORMATION FIRMWARE FACTORY RESET
B 11261671 CMs0LPN Collapse al T Refresn

B 10-Link Master Port X0
~ Maintenance information
Baumer Electrio AG OM30-L0350.HV.YUN

Maint: data ch: d
B 10-Link Master Port X1 laintenance data change

B 10-Link Master Port X2

Name I Station 123 ‘
B 10-Link Master Port X3

Installaion looation I Hall 123 ‘
B 10-Link Master Port X4
B (0-Link Master Port X5 Installaion date (yyyy-mm-cd) I 20230303 ‘
B 10-Link Master Port X6

Contast information Smith
B 10-Link Master Port X7
E Dighal 10 Gramels Description I First Teststation ‘
B Settings / Maintenance Last senvice date (yyyy-mm-dd) I 20240303 ‘
B User Administration

Next senvioe date (yyyy-mm-dd) I 20260303 ‘
H sign out

Abb. 71: Einstellung Wartungsinformation

Die Wartungsinformation erscheint im Gerat im Menupunkt Status und Submeni Wartungsin-
formation.
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Station Name / Station Type STATUS PARAMETERS DIAGNOSTICS MAINTENANGE

B 11261571 cusoLPN Collapse all QD Refresh

B 10-Link Master Port X0
» Vendor information
Baumer Electric AG OM30-L0350 HV YUN
B 10-Link Master Port X1 ¥ Devios information

B 10-Link Master Port X2

-

Device version

B 10-Link Master Port X3
v Maitenance information
B 10-Link Master Port X4

- Name Siation 123
B 10k MastorPor 35 Installaton location Hall 123
B 10-Link Master Port X6 - Gontact information Smith
B 10-Link Master Port X7 - Description First Teststation
- Last servioe date (yyyy-mm-dd) 20240303
B oigial 10 Gremneis - Next service date (yyyy-mm-dd) 20250303
[ settings / Maintenance
» Device status

B User administration
H sign ot

Abb. 72: Status Wartungsinformation

11.7.3 Meni FIRMWARE
In diesem MenuUpunkt werden die Daten der auf dem Gerat laufenden Firmware angezeigt.

Benutzer mit Service-, Wartungs- und Admin- Rechten kdnnen hier neue Firmware, bereitge-
stellt in ZIP-Ordnern, auf das Gerat aufspielen. Nach erfolgreichen Laden Uberpriift das Gerat
den Firmware-Container und startet automatisch mit dem neuen Firmware-Stand.

4 Engish ~ Logged inas:Admin | About

Baumer

Station Name Station Type DEVICE CONFIGURATION MAINTENANCE INFORMATION FIRMWARE FACTORY RESET
H 11261571 cusoLPN Colapse all

B 10-Link Master Port X0

' Details of current acfive frmware
Baumer Electric AG OM30-L0360.HV.YUN

~Hardware name CMSOLPN
B 10-Link Master Port Xt

- Software version vi30
B 10-Lir Waster Port X2 - Kernel version V12020
B 10-Link Master Port X3 - Webpage version 200
I 10-Link Master Port X¢. v Fimware updete

B 10-Link Master Port X5.
File

B (0-Link Master Port X6 I -

B 10-Link Master Port X7

& Digital 10 Ghannels:
B setings / Maintenance
B ser Administiation

B sign out

92168 0050

Abb. 73 Firmware

11.7.4 Menit WERKSRESET

In diesem Menupunkt kdnnen Benutzer mit Service-, Wartungs- und Admin-Rechten das ge-
samte Gerat oder einzelne Teilbereiche (Gerateinformationen, Netzwerk, Applikation) zuriick-
setzen.
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4k Engish ~ Logged nas:

Station Name  Station Type DEVICE CONFIGURATION MAINTENANCE INFORMATION FIRMWARE FACTORY RESET

B 11261571 cmsoLPy Gollapseall | Expand al

B (0-Link Master Port X0

v Factory reset
Baumer Electric AG OM30-L0350. HV.YUN

B 10 Link Master Port X1 @) Delete stored device informaton .g. Devioe Maintenance Information, NTP settings, OPG UA I0-Link Master speciic tags, et

B (0-Link Master Port X2

Delete stored ings e.g. d 1P iquration, , efe.
B (0-Link Master Port X3

B 10-Link Master Port Xa: Delete stored g . 10-Link Data Storage, etc

B (0-Link Master Port X5
Delete all stored setings
B 0-Link Master Port X6

B (0-Link Master Port X7
H pigtal 10 Channels

[ settings / Maintenance

B ser Administraton

& sign out

Abb. 74: Werksreset
11.8 Benutzerverwaltung

Die Benutzerverwaltung kann nur mit Adminrechten durchgefihrt werden.

Bei Auslieferung des Produkts heisst der Administrator admin und hat das Passwort private.

‘~_ INFO
Q Das Administrator-Default-Passwort kann in der Anlage mit laufendem Feldbus von der Steue-
rung aus geandert werden.

Benutzer melden sich an und ab im Systembaum unten links.
+ Auf Abmelden Klicken.

Baumer

Station Name / Station Type USER ADMINISTRATION

& 11261671 01PN Coliapseall | Expandal

B 10-Link Master Port X0

w Userlist
Baumer Electri AG OM30-LO360 HV.YUN
B 10-Link Master Port X1 Username v Userrole Actions
Link Master
B 0-Link Master Port X2 Operstor Operator a
B 10-Link Master Port X3 SamSmih Maintenance [ =]
B 10-Link Master Port X4 adnin Admin a

B 10-Link Master Port X5.
v Addnew user
B 10-Link Master Port X6
Usemame Password Userrole Actions

B 10-Link Master Port X7 ‘ Operator v ‘

B pigial 10 Channels
& settings / Maintenznce
B User Administration
& sign out

Abb. 75: Benutzerverwaltung
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12 Wartung und Reinigung
A\

Sachschaden durch defekte oder beschadigte Gerate.
Die Funktion der Gerate ist nicht sichergestellt.

a) Defekte oder beschadigte Gerate austauschen.

JCY. INFO
Sie kénnen im Wartungsfall das Gerat gegen den gleichen Typ tauschen.

a) Prifen, ob die Schalter-Einstellungen des alten und neuen Gerats identisch sind.

_(?QINFO
Reinigung des Geréats.

a) Nur olfreie Druckluft oder Spiritus verwenden.
b) Nur nichtfasernde Materialien verwenden (z. B. Ledertuch).
c) Kein Kontaktspray verwenden.
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13 Anhang

13.1 Zubehor

13.1.1 Werkzeuge
Bezeichnung Art.-No.
M12 Montageschlissel-Set SW 13 11238694
M12 Montageschlissel-Bit SW 17 11238695

Abb. 76: Montageschlissel

‘Q’_ INFO
PRODUKTE UND ZUBEHOR
Eine grosse Auswahl an Produkten finden Sie unter: https://www.baumer.com

13.2 Glossar
Begriff Bedeutung
AoE ADS over EtherCAT
Bus-Run-LED LED zur Signalisierung des Busstatus.
CfgF-LED LED zur Signalisierung einer korrekten/inkorrekten Konfiguration.
Byte iBegriff aus der IEC 61158. Entspricht 1 Byte oder 8 Bit.
DHCP Dynamic Host Configuration Protocol
DHCP ermdglicht einem Server, IP-Adress- und Konfigurationsinformatio-
nen dynamisch an Clients zu verteilen. In der Regel stellt der DHCP-Server
dem Client mindestens diese grundlegenden Informationen zur Verfligung:
= |P-Adresse
= Subnetzmaske
= Standardgateway
CIP Common Industrial Protocol
V2 | CM50L.EC
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Begriff Bedeutung
Das Common Industrial Protocol ist ein Anwendungsprotokoll der Automati-
sierungstechnik. Es unterstutzt den Ubergang der Feldbusse in industrielles
Ethernet und in IP-Netze. Dieses Industrieprotokoll benutzt EtherNet/IP in
der Anwendungsschicht als Schnittstelle zwischen Feldbus und Steuerung,
E/A, usw.

CoE CANopen over EtherCAT

DI Digital Input/Digital-Eingang

DIP-Schalter Dual in-line package/Schalter mit zwei parallel angeordneten Anschlussrei-
hen.

DO Digital Output/Digital-Ausgang

EDS Electronic Data Sheet (elektronisches Datenblatt)
Eine EDS-Datei ist eine externe Datei, die Informationen fiir ein Gerat ent-
halt. Sie liefert notwendige Informationen fir Zugriff und Anderung der kon-
figurierbaren Parameter eines Geréts.

EMCY Emergency messaging

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europaische Norm

EoE Ethernet over EtherCAT

ESD Elektrostatische Entladungen

ESI-Datei Geratebeschreibung (EtherCAT-Slave-Information) in Form einer XML-Da-
tei, die vom Hersteller zur Verfligung gestellt wird.

ESM Uber die EtherCAT-State-Machine wird der Zustand des EtherCAT-Slaves
gesteuert. Je nach Zustand sind unterschiedliche Funktionen im EtherCAT-
Slave zuganglich bzw. ausfuhrbar. Insbesondere wahrend des Hochlaufs
des Slaves missen in jedem State spezifische Kommandos vom EtherCAT-
Master zum Gerat gesendet werden.

ETG EtherCAT Technology Group
Die ETG ist die weltgrosste internationale Anwender- und Herstellervereini-
gung fur Industrial Ethernet.

EtherCAT Ethernet for Controller and Automation Techology

EtherCAT wurde urspriinglich von der Firma Beckhoff Automation GmbH
entwickelt und wird nun von der EtherCAT Technology Group (ETG) unter-
stutzt und weiterentwickelt.

EtherCAT-Master

Der EtherCAT-Master ist der E/A-Controller. Er muss MDP unterstitzen.

EtherNet/IP

Ethernet Industrial Protocol

Offener Standard fiir industrielle Netzwerke, der zyklische sowie azyklische
Nachrichtentbertragung unterstitzt und mit standardmassigen Ethernet-
Kommunikationschips und physikalischen Medien arbeitet.

Ethernet-Frame

In jedem Ethernet-Frame (Datenpaket) befinden sich die Adressen von
Sender (Quelle) und Empfanger (Ziel). Beim Empfang eines Frames ver-
gleicht die Empfangseinheit der empfangenden Station die MAC-Zieladres-
se mit der eigenen MACAdresse. Erst wenn die Adressen Ubereinstimmen,
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Begriff

Bedeutung

reicht die Empfangseinheit den Inhalt des Frames an die héherliegende
Schicht weiter. Wenn keine Ubereinstimmung vorliegt, dann wird das Frame
verworfen.

FE

Funktionserde

FMMU

Fieldbus Memory Management Unit

FoE

File access over EtherCAT

IGMP

Das Internet Group Management Protocol (IGMP) ist ein Netzwerkprotokoll
der Internetprotokollfamilie und dient zur Organisation von Multicast-Grup-
pen. IGMP benutzt das Internet Protocol (IP) und ist Bestandteil von IP auf
allen Hosts, die den Empfang von IP-Multicasts unterstitzen.

lloT

Das Industrial Internet of Things (lloT) stellt die industrielle Auspragung des
Internet of Things (loT) dar. Es reprasentiert im Gegensatz zum loT nicht
die verbraucherorientierten Konzepte, sondern konzentriert sich auf die An-
wendung des Internets der Dinge im produzierenden und industriellen Um-
feld.

IN

Input/Eingang

I&M Daten

Fir die Identifikation und Maintenance (1&M) sind beim PROFIBUS Daten-
records (Datenstrukturen) definiert worden, die bei allen Geraten mit DP-V1
obligatorisch implementiert werden mussen. Diese Datenstrukturen dienen
dazu das Feldgerat eindeutig zu identifizieren und den Unterhalt zu erleich-
tern.

10-Link
IOL

Standardisiertes Kommunikationssystem zur Anbindung intelligenter Senso-
ren und Aktoren an ein Automatisierungssystem

IRT

Isochronous-Real-Time/Protokoll zur taktsynchronen Aktivierung von Daten
und Funktionen auf verschiedenen Geréaten.

P

Internet Protocol

Protokoll nach dem Daten innerhalb eines Netzwerks, z. B. im Internet oder
Intranet von einem Computer zu einen anderen gelangen. Jeder im Netz
vorhandene Computer ist eindeutig durch seine IP-Adresse gekennzeich-
net. Werden Daten von einem Computer zu einem anderen gesendet, wer-
den sie in kleine Informationspakete zerlegt, von denen jedes sowohl die
Adresse des Senders als auch des Empfangers enthalt. Diese Pakete kon-
nen Uber das Netz auf unterschiedlichen Wegen in von der Sendesequenz
abweichender Reihenfolge am Bestimmungsort ankommen. Dort werden
sie von einem anderen Protokoll, dem sogenannten Transmission Control
Protocol [TCP] wieder in die richtige Reihenfolge gebracht.

IP67

Ingress protection (Eindringschutz)/Schutzart nach DIN EN 60529

IP-Adresse

Adresse zur ldentifikation in einem Ethernet Netzwerk

LED

Light Emitting Diode

LNK/ACT-LED

Link/Activity-LED zur Signalisierung einer Ethernet-Kommunikation.

MAC-Adresse

Media Access Control Address

Hardware-Adresse von Netzwerkkomponenten, die zur eindeutigen |dentifi-
kation im Netzwerk dienen.

MDP

Modular Device Profile (Modulares Gerateprofil)

MQTT

Client-Server-Protokoll

V2 | CM50L.EC
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MRP Media Redundancy Protocol/Ein Protokoll fur das Management von Ringto-
pologien in einer Produktionsanlage. Es dient zur Erhéhung der Verfligbar-
keit von Geraten im Netzwerk.

n.c. Not connected/nicht belegt

ODVA Die ODVA ist eine internationale Vereinigung, fur offene und kompatible In-
formationund Kommunikationstechnologien in der Automatisierungstechnik.
z. B. EtherNet/IP, DeviceNet, CompoNet und ControlNet, ....

ouT Output/Ausgang

PDO Prozess-Daten-Objekte (Process Data Objects) sind Nutzdaten, die in der
Applikation erwartet werden oder an den Slave gesendet werden.

PELV Protective Extra Low Voltage

Power-LED LED zur Signalisierung der Spannungsversorgung

PROFINET Process Field Network

PROFIlenergy PROFINET Profil fur das Energiemanagement in Produktionsanlagen

PQl Die Port-Qualifier-Informationen (PQl) liefern Statusinformationen des 10-
Link Ports bzw. des Geratestatus.

RPI Angefordertes Paketintervall
Das Intervall, in dem ein EtherNet/IP-Ziel Prozessdaten an den Scanner
sendet.

SDO Service Data Objects

SELV Safety Extra Low Voltage/Sicherheitskleinspannung mit sicherer Trennung.

Shared Device Protokollerweiterung eines PNIO-Device, um simultan Kommunikationsbe-

(SD) ziehungen mit mehreren PNIO-Controllern aufzubauen.

SNMP Simple Network Management Protocol/Protokoll zur einfachen Uberwa-
chung und Steu- erung diverse Netzwerkteilnehmer.

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung

UA Aktorspannung

us Sensorspannung

Validierung IO- Prifung auf Kompatibilitat oder Identitat eines angeschlossenen IO-Link-

Link Devices.
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